UWMAMT

Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner

Please read this manual carefully before use and keep it properly.
This product shall be operated only in location at altitude below 2,000 meters.
Please read this manual carefully to ensure proper and safe use of the product. RO H S
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Considerations

Operation Restrictions

« This product shall be used only for cleaning of ground surface in
residential house, but not for outdoors, other surface (e.g. couch) or
commercial orindustrial environment.

» Do not use this product in environment without guardrail, such as
duplex, open balcony, and top of furniture.

« Do not use this product in temperature higher than 40°C or lower
than 0°C or on ground surface with any liquid or viscous matter.

« Before operating this product, handle any wire/cable on ground surface
to avoid it being wound by main machine.

» Remove any fragile article and sundries on ground surface, such as vase
or plastic bag, to avoid it from being impacted and damaged by main
machine.

« Do not allow any person with physical, mental or sensual disorder
(including children) to use or operate this product.

« Do not allow children to play the main machine. Keep children or pet
staying away from the main machine during operation.

« Do not place any object or sit on the main machine which is
stationary or in movement.

« Do not use this product to clean any object which is burning (e.g. burning
cigarette end).

« Do not use this product for cleaning of carpet.

» Do not use this product to suck up any hard or sharp object, such as
scrap, glass, and iron nail.

» Do not handle this product by the protective cover of laser radar as
handle.

Be sure to clean main machine and charging dock only when this
product is power-off or the power supply is disconnected.

« Do not splash any liquid into this product, except the automatic dirt
disposal, which can be cleaned.

« Do not put main machine upside down, and do not place laser radar
on the ground.

« Do not use the vacuum-mop to clean the carpet.

« Use this product by following the instructions or quick start guide.
User shall be responsible for any loss or injury resulting from improper
use.
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Battery and Charging

« Do not use any third-party battery, power adapter and charging dock.
» Do not use any non-rechargeable battery.

« Do not dismantle, repair, refit the battery or charging dock.

» Do not place charging dock close to any heat source, for example,
heating radiator, nor use wet cloth or liquid to clean any part of this
product.

« Do not throw any waste battery randomly. It is recommended to have any
specialist agency dispose it.

« To transport this product, be sure to power it off and use the original
packaging box to provide protection for it.

« If this product is to be idle for a long time, charge the battery to full
level and store it at dry and cool location. Recharge it at least monthly
to avoid damage to battery.

» Use a proper tool to remove the battery. First remove the screw on
the bottom cover, and then remove the cover, unplug the battery
connecting terminal and take the battery out. Before disposing the
robot, you have to take the battery out of it. When removing the
battery, the robot must be powered off.

This product is in compliance with Class-1laser safety standard
under IEC60825-1:2014, and will not generate laser radiation
hazardous to human.



Product Introduction

Network Configuration

* When the robot is power-on,
simultaneously press down and
hold (1) and {7 keys for5seconds
till a voice prompt is given, and then
release them to activate network
configuration.

When the robot is power-on,
simultaneously press down and
hold () and {7 keys for 10 seconds
till a voice prompt is given, and keep
holding the keys for 10 seconds to
finish recovery to factory settings.

PO .
— J Smart recharging

+ Short press the button to start smart
recharging.
The LED indicator keeps flash slowly in yellow
color, indicating recharging/ low battery level.
Flicker in yellow color, indicating recharging.

() Power on/off Global sweeping
* Short press the button to start/cease sweeping.

* Long press the button for 3 seconds to power
on/off.

* The light is constantly on in blue color,

indicating successful connection/normal
operation/standby state.

Flicker in blue color, indicating power-on.
Flash slowly in blue color, indicating firmware
upgrade/recovery to factory setting.

Flash fastin blue color, indicating network
configuration.

Flickerin red color, indicating low battery level.
Flash fastin red color, indicating fault in
operation.

The LED indicator goes out, indicating
power-off/sleep.

IR sensor
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Reset button: for forcible shutdown.
*Short press (for less than 3 seconds) to switch off.



Main machine and sensor
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(1) Laser radar
(2) surface cover
(3) Button

(4) IR sensor

@ Collision sensor
@ Universal caster

@ Charging electrode

Side brush

@ Cliff sensor

Main brush cover
@ Rolling brush
@ Left caster

@ Right caster

Integrated automatic
dirt disposal/water tank

UV Light



2-in-1 Dust Compartment with Water Tank Charging Station

Inlet

Water Tank

Dust Compartment release button
Dust Compartment clamp

Dust Compartment Indicator light

Infrared lens
Mop holder

Recharging Sensor

Filter screen clamp

Filter screen

05



Instructions on Installation

1.Install the Charging Station

(1) Place Charging Station on flat floor near wall, and connect the plug
to a approved socket and switch power supply on.

—

Place it near wall

(2) Make sure there is no obstacle within 1.2 m in front and 0.5 m at both
sides of it.
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Operation Instructions

1.Switch on/off

Long press power button (1) for 3 seconds to switch machine on/off.
Power LED indicator flashes slowly for 4 seconds and then lights on
constantly in blue color, and the cleaner in standby. Upon start-up there
is a tone for prompt.

When cleaner stays still, long press the power button (1) for 3 seconds
to switch it off.

The power LED goes out, and a voice prompt is given.

Cleaner will sleep if being idle for more than 20 minutes. In sleep status,
shorting press any button will wake it up.

Tips: During recharging, the robot cannot be switched off or sleep.

2.Sweeping

In power-on status, short press the (') button with voice prompt "start
global cleaning".

During cleaning, short press the (!) button to cease sweeping.

Tips: At low battery level, sweeping function cannot be started.

3.Automatic/manual recharging

Upon end of sweeping, a voice prompt "cleaning finished and recharging
started" is given, and the vacuum-mop starts recharging.

In case of low battery level during sweeping, the vacuum-mop will start
recharging automatically.

4.Refilling tank or cleaning mop half-way

Short press () button to pause the vacuum-mop; remove mopping
module, refill the tank or clean the mop; re-mount the mopping module
and short press the button again to resume sweeping.



5.Network configuration and firmware update

Download App by scanning the QR code on the machine and reset WiFi
by following the tips on APP.

You can query or update the firmware on App. During update make sure
the machine is being charged with battery level not below 60%. For more
details refer to instruction in the App.

After downloading, configure network by following tips on APP. After
connecting the machine to network, you can start sweeping or
scheduled cleaning remotely on App.

6.Fault

In case of fault in the vacuum-mop, audible and visual alarms will be
given with power LED indicator flashing in red. For more details refer to
Trouble Shooting.

The vacuum-mop will sleep automatically when being idle for 10 minutes
in case of fault.

Operation Instructions
(1) Place the vacuum-mop on flat floor indoors.
Remove the limit protector at both sides of bumper.

(2) Press the Dust Compartment release button to remove the 2-in-1
Dust Compartment with Water Tank.

For the initial use, there may be a very little water in the tank, which is
residual test sample and at normal condition, and you can use it at ease.

(3) Soak the mop with water and attach it to magic tape band and
tighten it.
Inject water through the inlet, and tighten the cover.




(4) Mount the 2-in-1 Dust Compartment with Water Tank into the
machine.

(5) Long press button Q for3 seconds to switch the vacuum-mop
on, and then short press button { ) UJ torecharge it. The vacuum-mop
will be ready for operation when recharged fully.

Note:

1.The robot will return to automatic dirt disposal base after operating for
more than 1 Minute, and start clear-up process automatically. During
dust collection a arrow flashes in green color on the screen.

2.The robot cannot be switched on in case of low battery level. In such
case, first recharge it.

3.In case of low batter level during sweeping, the robot will go to
charging dock for recharging automatically, and then return to the
interruption point to resume sweeping.
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How to connect to Wi-Fi

This product works with UWANT Home app *. Control your device,
and interact it and other smart home devices with UWANT Home app,

Search "UWANT Home" in the app Store to download and install it.

Open UWANT Home app, tap "+" on the upper right, and then follow
prompts to add your device.

Resetting Wi-Fi

When your router is replaced or Wi-Fi password is changed, you have to
reset Wi-Fi settings by holding both () and {7 keys for 5 seconds till
the Wi-Fi indicator light flashes in blue color and a voice prompt is given,
indicating that the Wi-Fi settings are reset successfully.



Maintenance

2-in-1 Dust Compartment with Water Tank
(1) Press Dust Compartment release button and pull the tank out to (4) Clean the filter screen and clamp with cleaning brush.
remove it.

(5) Fill the automatic dirt disposal with water, shake it and then empty it.
Repeat this process till it is clean.

(3) Remove the Filter screen.
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Tips:

Clean the mop regularly, since contaminated mop will impair sweeping
performance.

Be sure to remove the mop and clean, and then dry it by twisting. Do not
clean it with it mounted to tank, or otherwise waste water may block
the filter element.

It is recommended to replace main brush every 6-12 months to ensure
proper cleaning performance.

Cleaning main brush

The main brush is consumable and shall be cleaned weekly. It is
recommended to replace main brush every 6-12 months to ensure proper
cleaning performance.

(1) Turn cleaner over, remove main brush cover and the brush by pressing
the clamp on the cover.
Note: Avoid collision when turning it over to avoid damage to laser radar.

Main brush cover

Main brush
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(2) Cut off hairs around the brush with knife, and clean the main brush
with the other end of the knife.

(3) Mount the main brush and main brush cover and lock the clamp.

Clean/replace side brush

(1) Remove screws fixing side brush with screwdriver, and remove the
side brush.




Clean sensor
(2) Mount side rush after cleaning, or replace the side brush. It is recommended to weekly clean each sensor with clean and soft cloth
to ensure proper cleaning performance.

Robot vacuum:

Cliff sensor x 4

IR sensor x 3
Charging electrode x 2
PSD detector x 1

Installation

PSD detector IR sensor

Tips: It is recommended to replace side brush every 3-6 months to
ensure proper cleaning performance.

Cliff sensor
Maintenance of battery
The vacuum-mop contains an built-in high-performance rechargeable
lithium-ion battery. To maintain adequate battery performance, keep it
recharged regularly. Cliff sensor
If the vacuum-mop is left idle for a long period, switch it off and recharge
it once every three months to avoid damage due to over-discharging. IR sensor

IRsensor «—————

Charging
electrode

Charging electrode
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Main machine
Recharging Sensor

Infrared lens x 2 Name Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Recharging Sensor x 2

Model number U100-Lite

Dimensions ¢ 350mmx98mm

Indicator light Rated voltage 14.4V =

Rate power 50W
Battery capacity | 5200mAh
Infrared lens -
Wireless -
Connectivity Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

This product is in compliance with Class-1 laser safety standard under
IEC60825-1:2014, and will not generate laser radiation hazardous to
human.

Recharging Sensor




Trouble Shooting

Fault Prompt

Solution

Error #1. Make sure the
laser ranging sensor is not
blocked.

Check for or remove any foreign

matter around laser radar, or relocate

the Vacuum-Mop and restart it.

Error #2. Clean cliff sensor
and relocate the cleaner.

Clean the cliff sensor and try again

(for more details refer to the user
manual).

Error #3. A strong magnetic
field is detected. Relocate
the cleaner and try again.

Relocate the Vacuum-Mop and try

again.

Error #4. Check collision
sensor and remove any
foreign object on it.

Try to press the bumper strip and

remove any foreign matter, and then

restart the Vacuum-Mop.

Error #5. The Vacuum-Mop
is at abnormal temperature.
Stop operating till normal
temperature is recovered.

The Vacuum-Mop is in too high or
low temperature. Stop operating till

normal temperature is recovered.

Error #6.Charging fails.
Please clean charging
contact.

Check the adapter, or check whether

the automatic dirt disposal is at

horizontal position. Switch off the
Vacuum-Mop and the automatic dirt
disposal, clean their metal contacts.
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FAQ

Problem

Solution

Cleaner fails to start up,

Low battery level. Keep the machine close
to charging dock and try again. Too low
(below 0°C) or high (above 50°C) ambient
temperature.

Sweeping function fails.

Low battery level. Keep the machine close
to charging dock and try again.

Charging function fails.

Too many barriers around charging dock.
Place charging dock in an unblocked area.
Main machine is too far from charging
dock. Place main machine near charging
dock and try again.

The machine operates
improperly.

Power it off and than power it on again.

Cleaning operation is
noisy.

Main brush, side brush or left/right caster
is damaged by foreign object. Power off
the machine and remove the foreign object.

Cleaning performance
deteriorates or dust
drops.

The automatic dirt disposal is full of dust.
Please empty the collector.

Filter component is blocked. Please clean it.
Main brush is damaged by any foreign
object. Please clean the main brush.

Wi-Fi connection is
unavailable.

Weak Wi-Fi signals. Make sure the robot is
in proper coverage of Wi-Fi signals.

Wi-Fi connection fails. Reset Wi-Fi
connection and download the latest App
and try again.

Breakpoint resume.

Make sure non-disturbance mode is not
activated, which will disable proceeding at
breakout point.

Proceeding at breakout point is
unavailable when the machine is being
charged.




Problem

Solution

The Vacuum-Mop fails
to return to charging
dock after fixed point
cleaning or displace-
ment.

As the Vacuum-Mop will re-generate a
map after fixed-point cleaning or being
displaced by a long distance, it may fail to
locate charging dock for charging. In such
case, place the machine onto charging
dock manually.

Charging fails.

Make sure there is sufficient spaces
around charging dock, and there is no dust
or blockage on the surface of electrode of
charging dock.

Scheduled cleaning
fails.

Make sure the machine has been
connected to the network, as disconnec-
tion from network will fail sync and
scheduled cleaning task.

The Vacuum-Mop is
always offline.

Make sure the machine is connected to
network successfully, and always within
coverage of Wi-Fi.

The Vacuum-Mop fails
to be paired with cell
phone.

Make sure both charging dock and main
machine are within coverage of Wi-Fi and
good signals, and then reset Wi-Fi
connection for pairing by following the
instructions in the manual.
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Précautions

Restrictions d'opération

« Ce produit doit étre utilisé uniquement pour le nettoyage de la
surface du sol dans une maison résidentielle, mais pas pour I'extérieur,
une autre surface (par exemple un canapé) ou un environnement
commercial ou industriel.

« N'utilisez pas ce produit dans un environnement sans garde-corps,
tel qu'un duplex, un balcon ouvert et un dessus de meuble.

« N'utilisez pas ce produit a une température supérieure a 40 °C ou
inférieure a0 °C ou sur une surface au sol avec un liquide ou une
matiére visqueuse.

« Avant d'opérer ce produit, retirez tout fil/cable sur la surface du sol.
«Retirez tout article fragile et articles divers sur la surface du sol,
comme un vase ou un sac en plastique, pour éviter qu'il ne soit touché
et endommagé par la machine principale.

» Ne permettez a aucune personne souffrant de troubles physiques,
mentaux ou sensuels (y compris les enfants) d'utiliser ou d'utiliser ce
produit.

« Ne laissez pas les enfants jouer sur la machine principale. Tenez les
enfants ou les animaux a I'écart de la machine principale pendant le
fonctionnement.

» Ne placez aucun objet et ne vous asseyez pas sur la machine
principale qui est stationnaire ou en mouvement.

« N'utilisez pas ce produit pour nettoyer un objet qui brile (par
exemple un bout de cigarette en feu).

« N'utilisez pas ce produit pour nettoyer les tapis.

« N'utilisez pas ce produit pour aspirer des objets durs ou pointus, tels
que des débris, du verre et des clous en fer.

« Ne manipulez pas ce produit par le couvercle de protection du radar
laser comme poignée.

Veillez a ne nettoyer la machine principale et le siége de chargement
que lorsque ce produit est hors tension ou que I'alimentation
électrique est déconnectée.

« Ne peut pas éclabousser de liquide dans ce produit, a I'exception de
I'élimination de la saleté, qui peut étre nettoyée.

« Ne mettez pas la machine principale a I'envers et ne placez pas de
radar laser au sol.
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« Ne peut pas utiliser I'aspirateur pour nettoyer le tapis.

« Utilisez ce produit en suivant les instructions ou le guide de
démarrage rapide. L'utilisateur sera responsable de toute perte ou
blessure résultant d'une mauvaise utilisation.

Batterie et chargement

« N'utilisez pas de batterie, d'adaptateur secteur et du siege de charge
tiers.

« N'utilisez pas de batterie non rechargeable.

« Ne pas démonter, réparer, remonter la batterie ou le siége de
chargement.

« Ne placez pas le siege de charge a proximité d'une source de chaleur,
par exemple, un radiateur de chauffage, et n'utilisez pas de chiffon
humide ou de liquide pour nettoyer une partie de ce produit.

» Ne jetez aucune batterie usagée au hasard. Il est recommandé de le
faire éliminer par une agence spécialisée.

« Pour transporter ce produit, assurez-vous de I'éteindre et d'utiliser la
boite d'emballage d'origine pour le protéger.

« Si ce produit doit rester inactif pendant une longue période, chargez
la batterie au maximum et stockez-la dans un endroit sec et frais.
Rechargez-le au moins une fois par mois pour éviter d'endommager la
batterie.

« Utilisez un outil approprié pour retirer la batterie. Retirez d'abord la
vis du couvercle inférieur, puis retirez le couvercle, débranchez la
borne de connexion de la batterie et retirez la batterie. Avant de jeter le
robot, vous devez en retirer la batterie. Lors du retrait de la batterie, le
robot doit étre mis hors tension.

Ce produit est conforme a la norme de sécurité laser de classe 1sous
IEC60825-1 2014 et ne générera pas de rayonnement laser
dangereux sur le corps humain.



Présentation du produit

Configuration du réseau

Lorsque le robot est sous tension,
appuyez simultanément sur les
touches" () "et" {5 "et
maintenez-les enfoncées pendant 5
secondes jusqu'a ce qu'une invite
vocale soit donnée, puis
relachez-les pour activer la
configuration du réseau.

Lorsque le robot est sous tension,
appuyez simultanément sur les
touches" (D" et" {5 "et
maintenez-les enfoncées pendant
10 secondes jusqu'a ce qu'une
invite vocale soit donnée, et
maintenez les touches enfoncées
pendant 10 secondes pour terminer
larestauration des parameétres
d'usine.

PR . .
— UJ Recharge intelligente

- Appuyez brievement sur le bouton pour démarrer
larecharge intelligente.
L'indicateur LED continue de clignoter lentement
en couleur jaune, indiquant la recharge/le niveau
de batterie faible.
Scintillement de couleur jaune, indiquant la
recharge.

() Allumer/éteindre le balayage global

+ Appuyez briévement sur le bouton pour
démarrer/arréter le balayage.

. Appuyez longuement sur le bouton pendant 3
secondes pour allumer/éteindre.

* Le voyant est constamment allumé en bleu,

indiquant une connexion réussie/un fonctionne-
ment normal/un état de veille.

Scintillement de couleur bleue, indiquant la mise
sous tension.

Clignote lentement en bleu, indiquant la mise a
niveau/la restauration du micrologiciel aux
réglages d'usine.

Flash rapide en couleur bleue, indiquant la
configuration du réseau.

Scintillement de couleur rouge, indiquant un
niveau de batterie faible.

Clignote rapidement en couleur rouge, indiquant
un défaut de fonctionnement.

Le voyant LED s'éteint, indiquant la mise hors
tension/la mise en veille.

Capteur IR

Bouton de réinitialisation: pour un
arrét forcé.
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* Appuyez brievement (pendant moins de 3
secondes) pour éteindre.



Machine principale et capteur
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@ Radar laser @ Capteur de falaise
Couvercle de la brosse

@ Couverture de surface @ principale

@ Bouton @ Brosse a rouler

@ Capteur IR @ Roulette gauche

@ Capteur de collision @ Roulette droite
@ Roulette universelle Elimination des

saletés/réservoir d'eau
@ Electrode de charge intégré

Brosse latérale @ UV lumiére



Compartiment a poussiere 2-en-1 avec réservoir d'eau
Entrée
Réservoir d'eau

Bouton de déverrouillage du
compartiment a poussiére

E§‘ érﬁf

— 1
N
=
S8 =

Pince du compartiment a
poussiére

Compartiment a poussiére

Support du torchon

Pince pour filet filtrant

Filet filtrant
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Support de charge

voyant

Lentille infrarouge

capteur de recharge



Instructions d'installation

1.Installer support de charge

(1) Placez support de charge sur un sol plat prés du mur, branchez la
fiche & une prise approuvée et allumez I'alimentation.

Placez-le prés du mur

(2) Assurer qu'il n'y a pas d'obstacle a moins de 1,2 m al'avanteta 0,5 m
des deux cotés.
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Instructions d'opération

1. Allumer/éteindre

Appuyez longuement sur le bouton d'alimentation " (1) * pendant 3
secondes pour allumer/éteindre la machine. Le voyant d'alimentation
clignote lentement pendant 4 secondes, puis s'allume constamment en
bleu et I'aspirateur en veille. Au démarrage, il y a une tonalité pour
l'invite.

Lorsque |'aspirateur reste immobile, appuyez longuement sur le bouton
d'alimentation " () " pendant 3 secondes pour I'éteindre.

Le voyant LED d'alimentation s'éteint et une invite vocale est émise.

Le nettoyeur dormira s'il est inactif pendant plus de 20 minutes. En état
de dormir, appuyez sur n'importe quel bouton pour le réveiller.
Conseils: pendant la recharge, le robot ne peut pas étre mis hors tension
ou dormir.

2. Balayage

En état de mise sous tension, appuyez briévement sur le bouton" () "
avec l'invite vocale "démarrer le nettoyage global".

Pendant le nettoyage, appuyez briévement sur le bouton" (') " pour
arréter le balayage.

Conseils: lorsque le niveau de la batterie est faible, la fonction de
balayage ne peut pas étre démarrée.

3. Recharge automatique/manuelle

Alafin du balayage, une invite vocale "nettoyage terminé et recharge
commencée" est donnée, et I'aspirateur commence a se recharger.
En cas de faible niveau de batterie pendant le balayage, I'aspirateur se
recharge automatiquement.

4. Réservoir de remplissage ou torchon de nettoyage a
mi-chemin

Appuyez brievement sur le bouton " () " pour mettre le balai & vide en
pause; retirer le torchon module, remplir le réservoir ou nettoyer le

torchon; remontez le module de nettoyage et appuyez a nouveau
brievement sur le bouton pour reprendre le balayage.



5. Configuration du réseau et mise a jour du micrologiciel
Téléchargez I'App en scannant le code QR sur la machine et réinitialisez
le WiFi en suivant les conseils de I'APP.

Vous pouvez interroger ou mettre a jour le micrologiciel sur I'APP.
Pendant la mise a jour, assurez-vous que la machine est chargée avec un
niveau de batterie non inférieur a 60%. Pour plus de détails,
reportez-vous aux instructions de I'APP.

Apres le téléchargement, configurez le réseau en suivant les conseils de
I'application. Aprés avoir connecté la machine au réseau, vous pouvez
commencer le balayage ou le nettoyage programmé a distance sur I'APP.

6. En panne

En cas de panne du balai a vide, des alarmes sonores et visuelles seront
émises avec le voyant LED d'alimentation clignotant en rouge. Pour plus
de détails, reportez-vous a Dépannage.

Le balai a vide se met automatiquement en veille lorsqu'il est inactif
pendant 10 minutes en cas de panne.

Instructions d'opération
(1) Placez I'aspirateur-torchon sur un sol plat a l'intérieur.
Retirez le protecteur de limite des deux cotés du pare-chocs.

(2) Appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a
poussiére pour retirer le compartiment a poussiére 2-en-1avec réservoir
d'eau.

Pour I'utilisation initiale, il peut y avoir tres peu d'eau dans le réservoir,
qui est un échantillon de test résiduel et dans des conditions normales,
et vous pouvez l'utiliser a l'aise.

(3) Trempez le torchon avec de I'eau et attachez-la a la bande de ruban
magique et serrez-la.
Injectez de I'eau par I'entrée et serrez le couvercle.




(4) Montez le compartiment a poussiére 2-en-1 avec réservoir d'eau
dans la machine.

(5) Appuyez longuement sur le bouton " (1) " pendant 3 secondes pour
mettre le balai a vide en marche, puis appuyez briévement sur le bouton
" {3 " pour le recharger. Le balai 4 vide sera prét a fonctionner lorsqut'il

est complétement rechargé.

Remarque:

1. Le robot retournera a la base d'élimination de la saleté aprés avoir
fonctionné pendant plus d'une 1 minute et démarrera automatiquement
le processus de nettoyage. Pendant le dépoussiérage, une fleche
clignote en vert sur I'écran.

2. Le robot ne peut pas étre allumé en cas de faible niveau de batterie.
Dans ce cas, rechargez-le d'abord.

3. En cas de faible niveau de pate pendant le balayage, le robotiraala
station de charge pour se recharger automatiquement, puis reviendra
au point d'interruption pour reprendre le balayage.
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Comment connecter au Wi-Fi

Ce produit fonctionne avec UWANT Home app*. Contrélez votre
appareil et interagissez-le avec d'autres appareils domestiques
intelligents avec UWANT Home app.

Recherchez " UWANT Home" dans I'app Store pour le télécharger et
l'installer.

Ouvrez UWANT Home app, appuyez sur "+" en haut a droite, puis suivez
les invites pour ajouter votre appareil.

Réinitialiser Wi-Fi

Lorsque votre routeur est remplacé ou que le mot de passe Wi-Fi est
modifié, vous devez réinitialiser les paramétres Wi-Fi en maintenant les
touches " (1) "et " {5 " pendant 5 secondes jusqu'a ce que le voyant
Wi-Fi clignote en bleu et qu'une invite vocale soit donnée, indiquant que
les paramétres Wi-Fi sont réinitialisés avec succes.



Compartiment a poussiere 2-en-1 avec réservoir d'eau
(1) Appuyez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a
poussiére et retirez le réservoir pour le retirer.

(2) Relachez la pince du compartiment a poussiére pour retirer la pince
du filtre.

Pince pour tamis
filtrant

(3) Retirez I'écran du filtre. Ecran de filtrage
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(4) Nettoyez le tamis du filtre et la pince avec une brosse de nettoyage.

(5) Remplissez la poubelle avec de I'eau, secouez-la puis videz-la.
Répétez ce processus jusqu'a ce qu'il soit propre.

(6) Retournez le réservoir et retirez le torchon pour le nettoyer ou
remplacez-le.




Conseils:

Nettoyez le torchon réguliérement, car une torchon contaminée nuira
aux performances de balayage.

Assurez-vous de retirer le torchon et de la nettoyer, puis de la sécher en
la tournant. Ne le nettoyez pas lorsqu'il est monté sur le réservoir, sinon
les eaux usées pourraient bloquer I'élément filtrant.

Il est recommandé de remplacer la brosse principale tous les 6 a 12 mois
pour garantir des performances de nettoyage appropriées.

Nettoyage de la brosse principale

La brosse principale est consommable et doit étre nettoyée chaque
semaine. Il est recommandé de remplacer la brosse principale tous les 6
a12 mois pour garantir des performances de nettoyage appropriées.

(1) Retournez le nettoyeur, retirez le couvercle de la brosse principale et
la brosse en appuyant sur la pince du couvercle.

Remarque: évitez les collisions lorsque vous le retournez pour éviter
d'endommager le radar laser.

Couvercle de la
brosse principale

Brosse principale
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(2) Coupez les poils autour de la brosse avec un couteau et nettoyez la
brosse principale avec I'autre extrémité du couteau.

(3) Montez la brosse principale et le couvercle de la brosse principale et
verrouillez le collier.

Nettoyer/remplacer la brosse latérale

(1) Retirez les vis de fixation de la brosse latérale avec un tournevis et
retirez la brosse latérale.

Retirer




(2) Montez la brosse latérale aprés le nettoyage ou remplacez la brosse
latérale.

Installer

Conseils: il est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les 3 a
6 mois pour garantir des performances de nettoyage appropriées.

Entretien de la batterie

Le balai a vide contient une batterie lithium-ion rechargeable haute
performance intégrée. Pour maintenir des performances de batterie
adéquates, rechargez-la régulierement.

Si le balai a vide reste inactif pendant une longue période, éteignez-le et
rechargez-le une fois tous les trois mois pour éviter tout dommage di a
une décharge excessive.
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Nettoyer le capteur

Il est recommandé de nettoyer chaque semaine chaque capteur avec un
chiffon propre et doux pour garantir des performances de nettoyage
appropriées.

Aspirateur robot:

Capteur de falaise x 4

Capteur IR x 3

Electrode de charge x 2

Détecteur PSD x 1

Détecteur PSD Capteur IR

Capteur de falaise

Capteur de falaise

Capteur IR

Capteur IR

Electrode de
charge

Electrode de charge




Spécifications

support de charge: . -
Lentille infrarouge x 2 Machine principale

capteur de recharge x 2

Nom Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Modele de produit|U100-Lite

voyant A .
Dimensions ¢ 350mmx*98mm
Tension nominale [14,4V =
Puissance

Lentille infrarouge nominale sow
Capacité de la
batterie 5200 mAh
Connexion sans fil | Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

capteur de recharge Ce produit est conforme a la norme de sécurité laser de classe 1sous

IEC60825-1:2014 et ne générera pas de rayonnement laser dangereux
sur le corps humain.
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Invite de panne

Solution

Anormal 1. Assurer que le
capteur de radar laser n'est
pas bloqué.

Recherchez ou retirez tout corps
étranger autour du radar laser, ou
déplacez le Vacuum-Mop et
redémarrez-le.

Anormal 2. Nettoyer le
capteur de falaise et
déplacer I'aspirateur.

Nettoyez le capteur de falaise et
réessayez (pour plus de détails,
reportez-vous au manuel
d'utilisation).

Anormal 3. Un champ
magnétique puissant est
détecté. Déplacez le
nettoyeur et réessayez.

Déplacez le Vacuum-Mop et
réessayez.

Anormal 4. Vérifiez le
capteur de collision et
retirez tout objet
étranger dessus.

Essayez d'appuyer sur la bande de
protection et de retirer tout corps
étranger, puis redémarrez le
Vacuum-Mop.

Anormal 5. Le Vacuum-Mop
est a une température
anormale. Arrétez de
fonctionner jusqu'a ce que
latempérature normale soit
rétablie.

Le Vacuum-Mop est a une tempéra-
ture trop élevée ou trop basse.
Arrétez de fonctionner jusqu'a ce que
la température normale soit rétablie.

Anormal 6: le chargement
échoue. Veuillez nettoyer le
contact de charge.

Vérifiez I'adaptateur ou vérifiez si
I'élimination des saletés est en
position horizontale. Eteignez le
Vacuum-Mop et I'élimination des
saletés, nettoyez leurs contacts
métalliques.
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FAQ

Probleme

Solution

Le nettoyeur ne démarre
pas.

Niveau de batterie faible. Gardez la
machine prés du siége de chargement et
réessayez. Température ambiante trop
basse (inférieure a0 C) ou élevée
(supérieure a 50 C)

La fonction de balayage
échoue.

Niveau de batterie faible. Gardez la
machine prés du siége de chargement et
réessayez.

La fonction de charge
échoue.

Trop de barriéres autour de I'élimination
automatique de la saleté. Placez
I'élimination automatique de la saleté
dans une zone non bloquée.

La machine principale est trop éloignée
de I'élimination automatique des saletés.
Placez la machine principale pres de
I'élimination automatique des saletés et
réessayez.

La machine ne fonctionne
pas correctement.

Eteignez-le et rallumez-le.

L'opération de
nettoyage est bruyante.

La brosse principale, la brosse latérale
ou la roulette gauche/droite sont
endommagées par le corps étranger.
Mettez la machine hors tension et
retirez le corps étranger.

Les performances de
nettoyage se détériorent
ou la poussiere tombe.

L'élimination de la saleté est pleine de
poussiére. Veuillez vider le collecteur.

Le composant du filtre est bloqué.
Veuillez le nettoyer.

La brosse principale est endommagée
par tout objet étranger. Veuillez nettoyer
la brosse principale.




Probléme

Solution

La connexion Wi-Fi
n'est pas disponible.

Signaux Wi-Fi faibles. Assurez que le
robot est correctement couvert par les
signaux Wi-Fi.

La connexion Wi-Fi échoue. Réinitialisez
la connexion Wi-Fi, téléchargez la
derniére App et réessayez.

Nettoyage intermittent.

Assurez que le mode sans perturbation
n'est pas activé, ce qui désactivera la
poursuite au point de rupture.

La procédure au point de rupture n'est
pas disponible lorsque la machine est en
cours de charge.

Le Vacuum-Mop ne
revient pas a I'élimination
automatique des saletés
aprés un nettoyage ou un
déplacement en point
fixe.

Comme le Vacuum-Mop régénérera une
carte aprés un nettoyage en point fixe ou
apres avoir été déplacé sur une longue
distance, il peut ne pas localiser
I'élimination automatique des saletés
pour le chargement. Dans ce cas, placez
manuellement la machine sur I'élimina-
tion automatique des saletés.

La charge échoue.

Assurez qu'il y a suffisamment d'espace
autour de I'élimination automatique des
saletés et qu'il n'y a pas de poussiére ou de
blocage sur la surface de I'électrode de
I'élimination automatique des saletés.

Le nettoyage
programmé échoue.

Assurez que la machine a été connectée
au réseau, car la déconnexion du réseau
échouera la synchronisation et la tache

de nettoyage planifiée.

Le Vacuum-Mop est
toujours hors ligne.

Assurez que la machine est correctement
connectée au réseau et toujours dans la
couverture Wi-Fi.
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Probleme

Solution

Le Vacuum-Mop ne
parvient pas a étre
couplé avec le

téléphone portable.

Assurez que I'élimination automatique des
saletés et la machine principale sont a
portée du Wi-Fi et de bons signaux, puis
réinitialisez la connexion Wi-Fi pour le
couplage en suivant les instructions du
manuel.
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Uberlegungen

Einschrankungen der Operation

« Dieses Produkt darf nur zur Reinigung der Bodenoberflache in
Wohnhausern verwendet werden, nicht jedoch im Freien, auf anderen
Oberflachen (z.B. Couch) oder in gewerblichen oder industriellen
Umgebungen.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht in einer Umgebung ohne
Geldnder, wie z.B. Duplex, offener Balkon und Oberseite von Mébeln.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht bei Temperaturen héher als 40°C
oder niedriger als 0°C oder auf Bodenoberflachen mit fliissigen oder
viskosen Stoffen.

« Bevor Sie dieses Produkt in Betrieb nehmen, entfernen Sie alle
Dréahte/Kabel auf der Bodenoberfldche.

« Entfernen Sie alle zerbrechlichen Gegenstadnde und Kleinigkeiten auf
der Bodenoberflache, wie z.B. Vasen oder Plastiktiiten, um zu
vermeiden, dass sie von der Hauptmaschine gesto3en und beschadigt
werden.

« Erlauben Sie Personen mit kérperlichen, geistigen oder sinnlichen
Storungen (einschlieBlich Kindern) nicht, dieses Produkt zu benutzen
oder zu bedienen.

« Erlauben Sie Kindern nicht, mit dem Hauptgerét zu spielen. Halten Sie
Kinder oder Haustiere wahrend des Betriebs vom Hauptgerat fern.

« Stellen Sie keine Gegenstande auf das Hauptgerét, das stationar
oder in Bewegung ist, und setzen Sie sich nicht darauf.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht zum Reinigen von brennenden
Gegenstanden (z.B. brennende Zigarettenkippen).

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht zur Teppichreinigung.

« Verwenden Sie dieses Produkt nicht, um harte oder scharfe
Gegenstdnde wie Schrott, Glas und Eisennagel aufzusaugen.

« Fassen Sie dieses Produkt nicht an der Schutzabdeckung des
Laserradars als Griff an.

Reinigen Sie Hauptmaschine und Ladedock nur, wenn dieses Produkt
ausgeschaltet oder die Stromversorgung unterbrochen ist.

« Spritzen Sie keine Fliissigkeit in dieses Produkt rein, mit Ausnahme
der Schmutzbeseitigung, die gereinigt werden kann.

« Stellen Sie die Hauptmaschine nicht auf den Kopf und stellen Sie das
Laserradar nicht auf den Boden.
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« Verwenden Sie den Vakuum-Mop nicht zum Reinigen des Teppichs.
» Verwenden Sie dieses Produkt gemaf den Anweisungen oder der
Schnellstartanleitung. Der Benutzer trégt die Verantwortung fiir
Verluste oder Verletzungen, die durch unsachgeméBen Gebrauch
entstehen.

Batterie und Aufladen

« Verwenden Sie keine Akkus, Netzteile und Ladedocks von Drittanbi-
etern.

« Verwenden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien.

« Demontieren, reparieren und montieren Sie den Akku oder die
Ladestation nicht.

« Platzieren Sie die Ladestation nicht in der Ndhe einer Warmequelle, z.
B. eines Heizkdrpers, und verwenden Sie keine feuchten Tiicher oder
Flussigkeiten, um Teile dieses Produkts zu reinigen.

« Werfen Sie Altbatterien nicht wahllos weg. Es wird empfohlen, sie von
einer Fachagentur entsorgen zu lassen.

« Um dieses Produkt zu transportieren, schalten Sie es unbedingt aus
und verwenden Sie die Originalverpackung, um es zu schiitzen.
«Wenn dieses Produkt liber einen langeren Zeitraum nicht benutzt
wird, laden Sie den Akku vollsténdig auf und lagern Sie ihn an einem
trockenen und kiihlen Ort. Laden Sie ihn mindestens monatlich auf,
um Schaden am Akku zu vermeiden.

« Verwenden Sie zum Entfernen der Batterie ein geeignetes Werkzeug.
Entfernen Sie zuerst die Schrauben an der unteren Abdeckung,
nehmen Sie dann die Abdeckung ab und ziehen Sie die Batteriean-
schlussklemmen ab, um die Batterie zu entfernen. Vor der
Handhabung des Roboters muss die Batterie entfernt werden. Beim
Entfernen der Batterie muss der Roboter ausgeschaltet sein.

Dieses Produkt entspricht der Laserschutznorm der Klasse 1gemaf
IEC60825-1:2014 und erzeugt keine fiir die Menschen gefahrliche
Laserstrahlung.



Produkt-Einfiihrung

Netzwerk-Konfiguration

* Wenn der Roboter eingeschaltet ist,
halten Siedie" () "und" (5"
Tasten gedriickt fiir 5 Sekunden
lang gleichzeitig, bis eine
Stimme-Prompt gegeben wird, und
lassen Sie dann los, um die
Netzwerkkonfiguration zu
starten.Wenn der Roboter
eingeschaltet ist, halten Sie die "()"
und " {5 " Tasten gedriickt fiir 10
Sekunden lang gleichzeitig, bis eine
Stimme-Prompt gegeben wird,
halten Sie dann weiter die Tasten
gedriickt fiir 10 Sekunden, um die
Wiederherstellung auf Werksein-
stellungen zu beenden.

PR
— J Smart Aufladung

+ Kurz auf die Taste driicken, um das intelligente
Aufladen zu starten.
Die LED-Anzeige blinkt langsam in gelber Farbe und
zeigt damit an, dass der Akku wieder aufgeladen
wird bzw. der Batteriestand niedrig ist.
Flackern in gelber Farbe zeigt an, dass der Akku
wieder aufgeladen wird.

Q) Ein-und Ausschalten/ Globales Kehren

+ Kurz auf die Taste driicken, um das Fegen zu
starten/zu beenden.

* Driicken Sie die Taste 3 Sekunden lang, um das
Gerét ein-/auszuschalten.

* Ist Licht standig in blauer Farbe an, zeigt es einen
erfolgreichen Anschluss/Normalbetrieb/Stand-
by-Zustand.

Ein Flackern in blauer Farbe zeigt an, dass das
Gerat eingeschaltet ist.

Langsames Blinken in blauer Farbe zeigt an, dass
die Firmware auf die Werkseinstellungen
aktualisiert bzw. wiederhergestellt wurde.
Schnelles Blinken in blauer Farbe zeigt die
Netzwerkkonfiguration an.

Flackern in roter Farbe, das einen niedrigen
Batteriestand anzeigt.

Schnelles Blinken in roter Farbe weist auf einen
Betriebsfehler hin.

Die LED-Anzeige erlischt und zeigt damit an, dass die
Stromversorgung abgeschaltet/eingeschlafen ist.

IR Sensor

Reset-Knopf: fiir gezwungenes
Abschalten.
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* Kurzer Druck (fiir weniger als 3 Sekunden) zum
Ausschalten.



Haupt-Maschine und Sensor
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@ Laser-Radar @ Kliff-Sensor

@ Oberflachenabdeckung Abdeckung der

Hauptblirste
@ Knopf @ Rollende Biirste
@ IR-Sensor @ Linke Nachlaufrolle
@ Kollisionssensor @ Nachlauf rechts
@ Universal-GieBmaschine Integrierte Schmutzbe-
seitigung/Wassertank
@ Aufladeelektrode @ UV Licht

Seitenbiirste



2-in-1 Staubschutzkammer mit Wassertank

o

Einlass

Wasserbehalter

Staubschutzkammer-Freiga-
betaste

Staubschutzkammer-Klemme

Staubfach

Klemme fiir Filtersieb

Sieb filtern
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Ladestation

Kontrollleuchte

Infrarot-Linse

Sensor aufladen



Anweisungen zur Installation

1. Ladestation installieren

(1) Stellen Sie Ladestation auf einen flachen Bodenin der Nahe einer
Wand, schlieBen Sie den Stecker an eine zugelassene Steckdose an und
schalten Sie den Strom ein.

= Platzieren Sie es in Wandnihe

1

(2) Stellen Sie sicher, dass sich kein Hindernis im Umkreis von 1,2 m vor
und 0,5 m auf beiden Seiten davon befindet.
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Bedienungshinweise

1.ein/aus schalten

Halten Sie die Power-Taste " ()" gedriickt fiir 3 Sekunden, um die
Maschine an / aus zu schalten. Die Power-LED blinkt langsam fiir vier
Sekunden, dann leuchtet es in blau kontinuierlich, und das Renigungs-
gerdt ist im Standby-Zustand. Beim Start gibt es einen schnellen Ton.
Wenn das Reinigungsgerit stillstehend ist, halten Sie die Power-Taste
(1) " fur 3 Sekunden, um das Gerit auszuschalten.

Die Power-LED ist ausgeschaltet und ein Stimmprompt wird angegeben.
Das Reinigungsgerat wird einschlafen, wenn es langer als zwanzig
Minuten untatig ist.Im Schlaf wird ein kurzer Tastendruck es aufwecken.
Tipp: Wahrend des Ladevorgangs kann der Roboter weder abgeschalten
werden noch schlafen.

2. Fegen

Im Startzustand driicken Sie kurz die " () "Taste"und das Stimme-Promt
startet das globale Fegen. Wahrend der Reinigung driicken Sie die " (1) *
Taste kurz, um die Reinigung zu unterbrechen.

Tipps: Bei niedrigem Batteriestand kann die Sweepfunktion nicht
gestartet werden.

3.automatische/manuelle Aufladung

Am Ende des Fegenvorgangs ertdnt das Stimme/Prompt "Reinigung
beendet und Aufladen begonnen", und der Vakuum-Mop beginnt mit
dem Aufladen.

Beim niedrigen Batteriestand wéahrend des Fegenvorgangs wird der
Vakuum-Mop automatisch das Aufladen starten.

4. den Tank oder Reinigungsmopp auf halber Strecke

nachftillen

Driicken Sie kurz die " (1) " Taste, um den Vakuum-Mop anzuhalten;
entfernen Sie das Mopp-Modul, fiillen Sie den Tank oder reinigen Sie den
Mopp; installieren Sie das Mopp-Modul erneut und driicken Sie den
Knopf erneut kurz, um das Fegen fortzusetzen.



5.Netzwerkkonfiguration und Firmware-Aktualisierung
Laden Sie die App herunter, indem Sie den QR-Code auf der Maschine
scannen und setzen Sie Wifi zuriick, indem Sie den Tips auf APP folgen.
Sie kdnnen die Firmware auf App abfragen oder aktualisieren. Stellen Sie
wahrend der Aktualisierung sicher, dass das Gerat mit einem Akkulade-
stand von nicht unter 60% geladen wird. Weitere Einzelheiten finden Sie
in der Anleitung in der App.

Nach dem Herunterladen konfigurieren Sie das Netzwerk, indem Sie die
Tipps zu APP befolgen. Nachdem Sie das Gerédt mit dem Netzwerk
verbunden haben, kdnnen Sie mit dem Sweepen oder der geplanten
Reinigung per Fernzugriff unter App.

6. Storung

Im Falle eines Fehlers im Vakuum-Mop werden akustische und optische
Alarme ausgegeben, wobei die Power-LED-Anzeige rot blinkt. Weitere
Einzelheiten finden Sie unter Fehlerbehebung.

Der Vakuum-Mop schlaft automatisch, wenn er im Falle eines Fehlers 10
Minuten lang nicht benutzt wird.

Bedienungshinweise

(1) Plazieren Sie den Vakuum-Mop auf einen flachen Boden im Haus.
Entfernen Sie den Begrenzungsschutz auf beiden Seiten des
StoBfangers.

(2) Driicken Sie den Entriegelungsknopf fiir das Staubschutzkammer, um
das 2-in-1-Staubschutzkammer mit Wassertank zu entfernen.

Bei der ersten Verwendung kann sich im Tank, bei dem es sich um eine
Restprobe handelt und der sich in normalem Zustand befindet, sehr
wenig Wasser befinden, und Sie kénnen ihn problemlos verwenden.

(3) Weichen Sie den Mop mit Wasser ein und befestigen Sie ihn an einem
magischen Klebeband und ziehen Sie ihn fest.
Spritzen Sie Wasser durch den Einlass ein und ziehen Sie den Bezug fest.




(4) Montieren Sie das 2-in-1-Staubschutzkammer mit Wassertank in die
Maschine.

(5) Driicken Sie die Taste " Q) "3 Sekunden lang, um den Vakuum-Mop
einzuschalten, und driicken Sie dann die Taste " 1) "kurz, um ihn
wieder aufzuladen. Der Vakuum-Mop ist betriebsbereit, wenn er

vollstandig aufgeladen ist.

Anmerkung:

1. der Roboter kehrt nach einer Betriebsdauer von mehr als 1 Minute zur
Schmutzbeseitigungsbasis zuriick und beginnt automatisch mit dem
Aufraumvorgang. Wahrend der Staubsammlung blinkt ein Pfeil in griiner
Farbe auf dem Bildschirm.

2. der Roboter kann bei niedrigem Batteriestand nicht eingeschaltet
werden. Laden Sie ihn in einem solchen Fall zuerst auf.

3. Bei niedrigem Batteriestand wéahrend des Fegensvorgangs geht der
Roboter zum automatischen Aufladen zum Ladedock und kehrt dann
zum Unterbrechungspunkt zuriick, um den Fegensvorgang fortzuset-
zen.
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Wie verbinden Sie mit Wifi?

Dieses Produkt funktioniert mit der UWANT Home -App *. Steuern
Sie Ihr Gerdt und interagieren Sie es und andere Smart-Home-Geréte
mit der UWANT Home -App *.

Suchen Sie " UWANT Home " im App Store um die APP herunterzuladen
und zu installieren.

Offnen Sie die UWANT Home-App, tippen Sie oben rechts auf "+" und
folgen Sie dann den Anweisungen, um Ihr Gerét hinzuzufiigen.

Wi-Fi neu einstellen

Wenn Sie den Router @ndern oder das Wi-Fi-Passwort dndern, miissen
Sie die Tasten" (!)"und " {7 " 5 Sekunden lang gedriickt halten, bis die
Wi-Fi-Anzeige blau blinkt und eine Stimme-Prompt erscheint, die
anzeigt, dass die Wi-Fi-Einstellungen erfolgreich neu eingestellt wurden.



Instandhaltung

2-in-1-Staubschutzkammer mit Wassertank

(1) Driicken Sie den Entriegelungsknopf fiir das Staubschutzkammer und

(4) Reinigen Sie das Filtersieb und die Klemme mit einer Reinigungs-
ziehen Sie den Tank heraus, um ihn zu entfernen.

birste.
. L. - L (5) Fiillen Sie den Schmutzbehélter mit Wasser, schiitteln Sie ihn und
l(sZnLntzzethSelstcfi:rfésubschutzkammersklemmen, um die Filtersiebk entleeren Sie ihn dann. Wiederholen Sie diesen Vorgang, bis sie sauber
: ist.
Klemme fiir (6) Drehen Sie den Tank um und nehmen Sie den Mop zur Reinigung
Filtersieb heraus oder ersetzen Sie ihn. ]

(3) Entfernen Sie den Sieb filtern

Filter-Bildschirm.

37



Tipps:

Reinigen Sie den Wischmopp regelmafig, da verschmutzte
Wischmopps die Fegenleistung beeintréchtigen.

Achten Sie darauf, den Mop zu entfernen und zu reinigen, und trocknen
Sie ihn dann durch Verdrehen. Reinigen Sie ihn nicht, wenn er am Tank
montiert ist, da sonst das Abwasser das Filterelement verstopfen kann.
Es wird empfohlen, die Hauptblirste alle 6-12 Monate zu ersetzen, um
eine einwandfreie Reinigungsleistung zu gewéhrleisten.

Reinigung der Hauptbiirste

Die Hauptbiirste ist ein Verbrauchsmaterial und muss wéchentlich
gereinigt werden. Es wird empfohlen, die Hauptbiirste alle 6-12 Monate
zu ersetzen, um eine einwandfreie Reinigungsleistung zu gewéhrleisten

(1) Reiniger umdrehen, Hauptbiirstenabdeckung und Biirste durch
Driicken der Klemme an der Abdeckung entfernen.

Hinweis: Vermeiden Sie Kollisionen beim Umdrehen, um Schaden am
Laserradar zu vermeiden.

Abdeckung der
Hauptbiirste

Hauptbiirste
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(2) Schneiden Sie die Haare um die Biirste herum mit dem Messer ab
und reinigen Sie die Hauptbiirste mit dem anderen Ende des Messers.

(3) Montieren Sie die Hauptbiirste und die Hauptbliirstenabdeckung und
verriegeln Sie die Klemme. :

Seitenblirste reinigen/ersetzen

(1) Retirez les vis de fixation de la brosse latérale avec un tournevis et
retirez la brosse latérale.

Entfernen




(2) Montez la brosse latérale aprés le nettoyage ou remplacez la brosse
latérale.

Installieren

Tipps: Es wird empfohlen, die Seitenblirste alle 3-6 Monate zu ersetzen,
um eine einwandfreie Reinigungsleistung zu gewahrleisten.

Instandhaltung der Batterie
Der Vakuum-Mop enthélt einen eingebauten wiederaufladbaren

Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Um eine ausreichende Akkuleistung

aufrechtzuerhalten, sollte er regelmé@Big aufgeladen werden.
Wenn der Vakuum-Mop lédngere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn

aus und laden Sie ihn alle drei Monate auf, um Schiden durch Uberentla-

dung zu vermeiden.
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Reinigen Sie den Sensor

Es wird empfohlen, jeden Sensor wéchentlich mit einem sauberen und
weichen Tuch zu reinigen, um eine einwandfreie Reinigungsleistung zu
gewdbhrleisten.

Roboter-Vakuum:

Kliff-Sensor x 4

IR-Sensor = 3

Aufladeelektrode x 2

PSD-Detektor x 1

IR-Sensor

Kliff-Sensor

Kliff-Sensor

IR-Sensor

IR-Sensor

Aufladeelek- Aufladeelektrode

trode




Spezifikationen
Ladestation:

Infrarot-Linse x 2 Hauptmaschine
Sensor aufladen x 2

Name Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner

Installieren U100-Lite

Abmessungen | ¢ 350mmx98mm

Kontrollleuchte

Nennspannung | 144V ==

Nennleistung 50W

Infrarot-Linse Kapazitat der
Batterie 5200mAh
Drahtlose .
Verbindung Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz
Sensor aufladen Dieses Produkt entspricht der Laserschutznorm der Klasse 1gemaf

IEC60825-1:2014 und erzeugt keine fiir die Menschen gefahrliche
Laserstrahlung.
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Fehlerbehebung FAQ/Haufig gestellte Fragen

Hinweise zu Probleme Lésungen
Versagen/Stérungen Lésungen
Kehrmaschine Reiniger startet nicht. Niedriger Batteriestand. Halten Sie das
Gerét in der Ndhe des Ladedocks und
Fehler #1. Stellen Sie sicher, | Uberpriifen Sie das Laserradar auf versuchen Sie es erneut. Zu niedrige
dass der Laser-Entfernung- Fremdkorper oder entfernen Sie (unter 0°C) oder hohe (iiber 50°C)
smesser nicht blockiert ist. diese, oder stellen Sie den Umgebungstemperatur.
Vakuum-Mop um und starten Sie ihn
neu. Fegenfunktion versagt. Niedriger Batteriestand. Halten Sie das
Gerét in der Ndhe des Ladedocks und
Fehler # 2. Reinigen Sie den Reinigen Sie den Kliffsensor und versuchen Sie es erneut.
Kliffsensor und verlagern versuchen Sie es noch einmal
Sie den Reiniger. (weitere Einzelheiten finden Sie im Aufladung versagt. Zu viele Barrieren rund um die automa-
Benutzerhandbuch). tische Schmutzbeseitigung. Platzieren Sie
die automatische Schmutzbeseitigung in
Fehler #3. Ein starkes Versetzen Sie den Vakuum-Mop einem nicht abgesperrten Bereich.
Magnetfeld wird erkannt. und versuchen Sie es erneut. Die Hauptmaschine ist zu weit von der
Bringen Sie den Reiniger an automatischen Schmutzbeseitigung
einen anderen Ort und entfernt. Stellen Sie die Hauptmaschine in
versuchen Sie es erneut. die Nihe der automatischen Schmutzbe-

. . . . . seitigung und versuchen Sie es erneut.
Fehler #4. Uberpriifen Sie Versuchen Sie, auf den Stof3fanger-

den Kollisionssensor und streifen zu driicken und Fremdkdorper

entfernen Sie alle zu entfernen, und starten Sie dann Das Gerét funktioniert Schalten Sie ihn aus und dann wieder
Fremdkorper darauf. den Vakuum-Mop erneut. nicht ordnungsgeman. ein.

Fehler Nr.5.Der Die Temperatur des Vakuum-Mops Der Reinigungsvorgang Hauptbiirste, Seitenbiirste oder
Vakuum-Mop hat eine ist zu hoch oder zu niedrig. -~ ist gerauschvoll. Links-/Rechtsnachlauf ist durch
anormale Temperatur. Unterbrechen Sie den Betrieb, bis die Fremdkorper beschadigt. Schalten Sie
Stoppen Sie den Betrieb, bis | normale Temperatur wieder erreicht die Maschine aus und entfernen Sie den
die normale Temperatur ist. Fremdkérper.

wieder erreicht ist.

Die Reinigungsleistung Die Schmutzbeseitigung ist voller Staub.

Fehler #6. Auflad Uberpriifen Sie den Adapter oder . . -
sghlgét fehl.uBiiteung prﬁi;argi:noblilieeScth?tzbeseiti- verschlechtert sich oder | Bitte entleeren Sie den Sammler.
Ladekontakt reinigen. gung in horizontaler Lage erfolgt. der Staub féllt ab. Die Filterkomponente ist blockiert. Bitte

reinigen Sie ihn.

Die Hauptbiirste ist durch einen
Fremdkdrper beschadigt. Bitte reinigen
Sie die Hauptbiirste.

Schalten Sie den Vakuum-Mop und
die Schmutzbeseitigung aus, reinigen
Sie deren Metallkontakte.
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FAQ/Haufig gestellte Fragen

Probleme

Lésungen

Die Wi-Fi-Verbindung
ist nicht verfiigbar.

Schwache Wi-Fi-Signale. Stellen Sie
sicher, dass der Roboter die Wi-Fi-Sig-
nale richtig erfasst.

Wi-Fi-Verbindung schlégt fehl. Setzen Sie
die Wi-Fi-Verbindung zuriick, laden Sie
die neueste APP herunter und versuchen
Sie es erneut.

Breakpoint-Restiimee.

Vergewissern Sie sich, dass der
storungsfreie Modus nicht aktiviert ist,
wodurch das Fortfahren am
Ausbruchspunkt deaktiviert wird.

Das Fortfahren am Breakout-Point ist
nicht moglich, wenn das Gerat geladen
wird.

Der Vakuum-Mop kehrt
nach einer Festpunk-
treinigung oder
Verschiebung nicht zur
automatischen
Schmutzbeseitigung
zurtick.

Da der Vakuum-Mop nach einer
Festpunkt-Reinigung oder nach einer
Verschiebung um eine groBBe Entfernung
wieder eine Karte erzeugt, kann es
vorkommen, dass er die automatische
Schmutzbeseitigung zum Aufladen nicht
findet. In einem solchen Fall stellen Sie
das Gerdt manuell auf die Automatische
Schmutzbeseitigung.

Das Aufladen schldgt
fehl.

Stellen Sie sicher, dass um die automa-
tische Schmutzbeseitigung herum
geniigender Platz vorhanden ist und dass
sich kein Staub oder eine Verstopfung auf
der Oberflache der Elektrode der
automatischen Schmutzbeseitigung
befindet.
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Problem

Lésungen

Geplante Reinigung
schlagt fehl.

Stellen Sie sicher, dass das Gerét mit dem
Netzwerk verbunden ist, da eine
Trennung vom Netzwerk die Synchronis-
ierung und die geplante Reinigungsauf-
gabe fehlschlagt.

Der Vakuum-Mop ist
immer offline

Stellen Sie sicher, dass das Gerét
erfolgreich mit dem Netzwerk verbunden
ist und sich immer innerhalb der
Wi-Fi-Abdeckung befindet.

Der Vakuum-Mop kann
nicht mit dem Telefon
gekoppelt werden.

Stellen Sie sicher, dass sowohl die
automatische Schmutzbeseitigung als
auch das Hauptgerét innerhalb der
Reichweite von Wi-Fi und guten Signalen
liegen, und setzen Sie dann die
Wi-Fi-Verbindung fiir die Kopplung mit
Mobiltelefon zuriick, indem Sie die
Anweisungen im Handbuch befolgen.
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PaccmoTpeHnn

OrpaHunyeHuns paboTol

* DTOT NPOAYKT CieflyeT NCNoNb30BaTh TONbKO /1A OYUCTKM NOBEPXHOCTN
3eM/n B KMJIOM JOME, HO He Ha OTKPbITOM BO3/lyXe, Ha APYroi MOBEPXHOCTMN
(Hanpumep, Ha AviBaHe), a TakXKe B KOMMEPYECKNX U MPOMbILLNEHHbIX
nomeLLeHnAX.

» He ucnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT B NOMeLLeHUAX 6e3 orpaxxaeHuit, Taknx Kak
LlyNeKc, OTKPbITbIN 6asIkoH 1 BEPXHAA YacTb Mebenu.

« He ncnonb3yiite 31oT npopyKT npu Temnepatype sbiwe 40 “C nm Huxe 0 C
WM Ha MOBEPXHOCTM 3eMAN C 060N XKNAKOCTBIO MW BA3KMM BELLECTBOM.

« Mepen aKcnnyaTMpoBaHneM 3TOro NPoAyKTa, ybepute Bce
npoBoaa/kabenu c NOBEPXHOCTU 3eMN.

« Ynanute Bce XpynKue npeameTbl 1 BCAKWE BCAKME MPEAMETbI C
MOBEPXHOCTU 3eMJ1K, TakMe Kak Basa Uin MONNSTUIEHOBBIN NaKeT, YToObl
n36exaTb yapoB 1 NOBPEXAEHU OCHOBHON MaLLNHOWA.

» He nossonanTe nuuam ¢ $prianyeckuMm, NCUXMYeCKUMm UM YyBCTBEHHBIMU
paccTpoicTBamu (BKNOYas feTeil) NCnonb3oBaTh WAK YNPaBAATb STUM
npoayKTOM.

» He no3BonaiiTe feTam nrpaTb Ha OCHOBHOM Npubope. He noanyckaiite
fleTell UAn JOMALLIHNX XUBOTHbIX K OCHOBHOMY Npr6opy BO Bpems paboTbl.
« He cTaBbTe Kakune-nn6o npeAmMeThl 1 He CaanTeCh Ha OCHOBHOM Npubop,
KOTOPbIN HEMOABUXKEH VNN [BUXKETCA.

» He nucnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT ANA YNCTKU IOBbIX FOPALLNX NpeAMeToB
(Hanpumep, OKypKa curapeTbi).

» He ncnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT ANA YNCTKM KOBPOB.

» He ncnonb3yitTe 3TOT NpoAYyKT A4 BCacblBaHUA TBEPAbIX UIIN OCTPbIX
npeAMeTOB, TakuX Kak MeTannonoMm, CTEKNO U XKene3HbIN rBo3Ab.

* He pepxute 3TOT NPOAYKT 3a 3aLYMTHYIO KPbILLKY la3epHOro pajapa B
KauecTse pyuKku.

0O6sa3aTeNbHO OuMLLaliTe OCHOBHYIO MaLLVHY 1 3apALHYI0 AOK-CTaHLMIO
TONbKO TOrAa, KOrfa 3TO N3[enne BbIK/IOUEHO UM UCTOYHUK NUTaHKA
OTKJIIOYEH.

» He pa36pbi3ruBaiTe Kakme-nn6o )1AKOCTU Ha 3TOT NPOAYKT, 3a
VCKMIOUYEHNEM MyCOPOCOOPHUKA, KOTOPbIN MOXET ObiTb OUNLLEH.

» He nepeBopauviBaiiTe OCHOBHYIO MaLLWHY W He CTaBbTe Na3epHblii pagap Ha
3emio.

» He ncnonb3yiiTe nbinecoc Ana YNCTKK KoBpa.
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* Vicnonb3yiiTe 3TOT NPOAYKT, CNeays UHCTPYKLMAM WA PYKOBOACTBY NO
6bICcTPOMY 3anycKy. Monb3oBaTesnb HeceT OTBETCTBEHHOCTb 3a fllobble
YObITKN 1IN TPaBMbI, BO3HUKLIKE B pe3ynbTaTe HenpaBuibHOro
MCMOMb30BaHMA.

AKKYMYnATOp 1 3apagkKa

» He ncnonb3yitte cTopoHHWe 6aTapen, afanTtep NMTaHUA 1 AOK-CTaHLMIO
LNA 3apAAKK.

» He ncnonb3yiTe HUKaKune Henepesapsakaemble 6atapeu.

» He pa36uipaiiTe, He PeMOHTUPYITE, HE yCTaHaBMBaTe akKyMynaTop Ui
JIOK-CTaHLMIO ANA 3apALKU.

» He pa3meLyarite 3apaaHYIo JOK-CTaHLMIO PAAOM C UICTOYHUKaMK TeNna,
Hanpumep, PaanaTopoM OTOMEHUA, 1 He NCMOMb3yINTe BAXKHYI0 TKaHb U
XKUIKOCTb AN1A OUMCTKM KaKNX-NM6BO YacTemn 3TOro NpoayKra.

« He BbiGpacbiBaiiTe 0TpaboTaHHble 6aTapen cyyaiiHbiM 06pa3om.
PekomeHpayeTcs NepeaaThb ero B CNeymnanm3npoBaHHOe areHTCTBO.

« [py1 TPaHCMOPTHPOBKE 3TOro NPoAyKTa 06A3aTeNIbHO BbIK/OUNTE €ro N
MCMONb3yITe OPUTrMHaNbHYIO YNAaKOBOUYHYIO KOPOOKY ANA 3aMUThI.

« Ecnvi 5T n3aenve He NCNob3yeTcA B TeYeHNe AJIMTENIbHOTO BPEMEHMY,
3apAANTE aKKyMyAaTOP [0 NOMHOTO YPOBHA U XPAHUTE €ro B CyXom 1
NpoxnagHOM MecTe. 3apsKalTe ero He pexe OAHOro pasa B MecAL, YToObl
He NOBPEANTb aKKyMyATOP.

« Micnonb3yiiTe NOAXOAALNIA MHCTPYMEHT ANA U3BNEYeHNA 6aTapen.
CHauana OTKPYTUTE BUHT Ha HUXKHEN KPbILLKE, @ 3aTeM CHUMMUTE KPbILLKY,
OTCOEAMHUTE COEAUHUTENbBHYIO KNEMMY aKKyMynATOpa U BbIHbTe
akkymynaTop. [pexpae yem yTUnn3npoBaTb Po60Ta, Bbl JOMKHbI BbIHYTb 13
Hero akkymynaTop. Npwv U3BEYEHNN aKKYMyNnATOpa Po6OT AOMKEH ObITb
BbIK/IIOUEH.

3TOT NPOAYKT COOTBETCTBYET CTaHAAPTY NasepHoi 6e3onacHocTu Knacca 1
cornacHo IEC60825-1: 2014 n He reHepupyeT onacHoe Ans Yenoseka
nasepHoe U3nyyeHue.



NHCcTpyKumns npoaykumum

KoHourypaums cetu

Koraa po6oT BKOUYEH, OfHOBPEMEHHO
HaXMUTe 1 yepXuBaiTe KHOMKM «( | )»
n « (' » B TeyeHme 5 cekyHg, Ao Tex
Nop NoKa He pasfacTcsa ronocosas
NOACKa3Ka, a 3aTeM OTAYCTUTE UX,
uTO6bI aKTUBMPOBATb KOHGUTYypaLMIo
ceTu.

Koraa po6oT BKOUEH, OfHOBPEMEHHO
HaXXMUTE 1 yAepXUBaNTe KNasuwwm
«(D» v« » B Teuenne 10 cekyHa, Ao
TeX MOp NoKa He Pa3facTcs ronocosas
MOACKA3Ka, 1 yAepKNBaiiTe KNaBuLLM B
TeuyeHue 10 cekyHa, uTo6bI 3aBepLLUTDL
BOCCTAHOBNEHNE O 3aBOfCKMX
HacTpoex.

f——

Vo
%
U
i

45

— O NHTEeNNEeKTyalibHaA 3apAaKa

+ KpaTKOBpEMEHHO HaXXMWTe KHOMKY, 4ToObl HauyaTb

VNHTENNEeKTyanbHyio NoA3apAAKY.
CBeTOANOAHBIN MHANKATOP NPOAONXKaeT MeASIEHHO
MWTraTh XeTbiM LIBETOM, YKa3blBas Ha 3apsaakKy /
HW3KWI ypOBeHb 3apafa 6atapen.

MuraeTcs »enTbiM LIBETOM, yKa3blBas Ha MOA3apAaKY.

BktoueHne/BbikoueHve MMobanbHoe
noameTaHve

= KopoTkoe HaxaTtune Ha KHOMKY 3anyCKaeT/ npekpawaet

nogmeTaHue.

* Haxmute 1 ynepxusaite KHOMKY B TeyeHue 3 CeKyHa,

4TO6bI BKNIOUNTD / BBIKNIOUNTD.

* 'HAMKaTOp NOCTOAHHO rOPUT CUHUM LIBETOM,

YKa3blBas Ha yCrelwHoe CoeavrHeHne/HopMasbHyto
paboTy/cocTosHNe OXMUAaHNA.

MwuraeT cHVM LiBETOM, YKa3blBas Ha BKlOUeHMe.
MepaneHHO MUraeT CMHUM LIBETOM, yKa3blBas Ha
06HOBANEHME / BOCCTAHOBNEHWE NPOLINBKN 40O
3aBOJICKMX HaCTpOeK.

BbICTPO MUraeT CMHMM LBETOM, yKa3biBas Ha
KoHdUrypaumio ceTu.

MwraeT KpacHbIM LiBETOM, yKa3blBasA Ha HU3KNI
ypoBeHb 3apafa 6atapen.

BbicTpO MUraeT KpacHbIM LIBETOM, yKa3blBas Ha
HeucnpaBHOCTb B paboTe.

CBeTOANOAHDIN NHANKATOP FracHeT, yKa3blBas Ha
OTK/IIOYEHNE NUTaHUA / COH.

MK-gaTumk

KHonka c6poca: ANA NPUHYANTENbHOIO
BblK/1lOYEHUA.

* KopoTkoe HaxaTue (MeHee 3 ceKyHa) ana
BbIK/TIOUEHUA.



OcHoBHOW Npubop 1 ceHcop
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@ JlasepHbii pagap

@ [MoKpbITe NOBEPXHOCTH

@ KHonka
@ VK-paTumnk

@ [aTunk cTonKHOBEHMSA

YHuBepcanbHbIin
peBonbBep

@ 3apAagHbIvi aneKkTpoa

bokoBas weTka

@ [aTumk o6pbiBa

@ KpblLwKa 0CHOBHOM
LeTKN

@ Bpalyatowanca wetka
@ JleBbili peBOnbBEpP

@ MpaBbii peBosibBEP

BcTpoeHHbIn

MycopocGopHUK/pesepBy
ap ans Bogbl

@ Y®-uznyyeHue



2-B-1TMbinecboOpHUK C pe3epByapoMm 1A BOAbI
Bxop

BOASHON TaHK
KHonka oTKpbIBaHWA
nbinecbopHuKa

3aXum nbinecbopHrKa

Kamepa A1 Nbinn

3axum 3KpaHa dunbTpa

SKkpaH dunbTpa
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3apAanHaa CtaHuua

MHOMKaToOp

MHppakpacHbIt obbekTmB

AaTymnK nepesapankum



WHCTpyKUUK no ycTaHOBKe

1. YcTaHoBKa 3apsfHas CTaHums

(1) NomecTuTe 3apsaHas CTaHLMS Ha POBHbIN MO Y CTEHbI, COEANHNTE
wTencenb B NOAXOAALLEE THE340 U BKIIOUNTE UCTOUYHUK MUTAHVSA.

MomecTute 370 BO3/€e CTEHDI

i

(2) Y6epuTecn, uto B npepenax 1,2 m cnepeav n 0,5 m c 06emx CTOPOH HeT
npenATcTBUN.
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WHCTpyKuumn no skcnnyaTaumm

1. BKTIOYUTb / BbIK/TOUYNTb

HaxmuTe 1 yaepuBainTe KHOMKY MUTaHNA « Q) » B TeyeHne 3 cekyHa, 4tobbl
BK/TIOUNTH/BbIKNIOUUTD MalunHy. CBETOANOAHDBIN MHANKATOP NMUTAHUA
MEeANeHHO MUTaeT B TeueHve 4 ceKyHf, 3aTeM ropuT MOCTOAHHO CUHUM
LIBETOM, U MbINIECOC HAXOAUTCA B PeXnMe oxuaaHus. Mpu 3anycke pasgaercs
roNoCcoBOM CUrHan.

Korpa nbinecoc He ABUTaeTCs, HAKMUTE U YAEPXKMBANTE KHOMKY NUTaHUA « @ »
B TeueHue 3 cekyHA, UToGbl BbIKIOUUTL ero.

MuTaHne CBETOAVOAOB racHeT, 1 Pa3faeTcs ronocoBas NoackaskKa.

Mbinecoc nepenaet B CNALLMIA pexum, ecnu byaeT 6esaeiicTBoBaTb 6onee 20
MUWHYT. B pexume cHa, KpaTKOBPeMEeHHOE HaxaTvie 060 KHOMKM pasbyant
ero.

CoBeTbl: Bo Bpems 3apagku, po6OT HE MOXKET BbIKIIOUUTLCA UM 3aCHYTb.

2. MNoameTaHne

B BKNtoUeHHOM cTaTyce, KpaTKOBPEMEHHO HaXXMUTE KHOMKY « Q) »C
roflocoBON NOACKA3KOM «HauaTb rnobanbHyo OUNCTKY».

Bo BpemaA 0uncTKK, KpaTKOBPEMEHHO HaXMIUTE KHOMKY « @ », 4TOObI
NpeKpatuTb NnogmeTaHue.

CoBeTbl: Mpy HU3KOM ypoBHe 3apsAfa 6aTapen GyHKLMA NOAMETaHNA He
MOXET ObITb 3anyLieHa.

3. ABTOoMatnyeckas / pyyHas noasapsaka

Mo okoHuYaHUKN noamMeTaHuA, pa3facTca ronocoBan Noackaska «OuncTtka
3aBeplueHa 1 Ha4yaTa 3apAafKa», U Nb1ecoc HavyHeT NoA3apAaky.

B Cly4ae HU3KOro ypoBHA 3apAafa 6aTape|/| BO BpemMA nogmMeTaHus, nbinecoc
HaYHeT 3apAXKaTbCA aBTOMaTU4yeCKun.

4. HanonHuTe 6aK 1y HanonoBUHY OUYNCTHTE LWBabpy
KpaTKOBpeMeHHOe Ha)KaTne KHOMKN « @ » OCTaHaB/IMBaET Nb1eCcoC; CHUMUTE
MOAYNb NPOTUPKN, HANONHUTE pe3ypByap WiIn o4ncTnuTe LLIBa6py,' NOBTOPHO
ycCTaHOBUTE MmoAynb AnA y60pKVI N CHOBa KOPOTKO HaXMWUT€e KHOMKY, 4TO6bI
BO306HOBUTb noameTaHue.



5. KoHbUrypauma cet 1 06HOBNIEHME NPOLUNBKM

3arpysute npunoxeHue, otckaHnposas QR-koa Ha ycTponcTee, n cbpocbTe
HacTtpoikn Wi-Fi, cnefiysa coBeTam B npunoxeHum.

Bbl MOXeTe 3anpocuTb U 06HOBUTL NPOLINBKY B MPUIOXeHNU. Bo Bpems
06HOBNEHUA Y6eanTech, YTO MalLMHa 3apsAXKaeTcs, ypoBeHb 3apaaa 6atapeu
He HiKe 60%. Moapob6Hee cM. NHCTPYKLMIO B MprnoxXeHnn.

Mocne 3arpy3Ku HacTpoiTe ceTb, CliefyA COBETaM B NpunoxeHun. Mocne
NOAKNIOUYEHMNSA YCTPOMCTBA K CETU Bbl MOXKETE YAANEHHO 3anyCcTUTb
NoAMETaHNE UMY OYUCTKY MO PAcrMCaHmio B MPUIOXKEHUN.

6. HencnpaBHoOCTb

B Cly4ae HenmcnpPaBHOCTY Nbl1ecoca NoAaTCA 3BYKOBbIE U BM3YalibHble
CUrHanbl TPEBOrK, NPU 3TOM CBeTO,U,VIOﬂHbIﬁ NHONKATOP NUTAHUA MUraeT
KpacCHbIM LIBETOM. ﬂOI‘IOﬂHVITeJ'IbeIe CcBefleHNA CMOTPEeTb MOUCK N
yCTpaHeHmne HencnpaBHOCTEN.

B cnyuyae HemcnpaBHOCTU MblfecoC aBTOMATUYECKN NepengeT B CNALuii
pexum npw npoctoe B TedeHvie 10 MUHYT.
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NHCTpyKL MK No sKcnnyaTaumm
(1) MonoxuTe NbINECOC HAa POBHBbIN MOJ B MOMELLEHNN.
CHUMMTE OrpaHNYMTENbHbIN NPeAoXpaHUTeNb ¢ 06enx CTOpoH 6amnepa.

(2) Haxmmte KHOMKy OTCEK NbiNnecGopHMKa, UTobbl CHATH MblnecbopHUK 2-8-1¢
pesepByapom [/ BOAbI.

IMpwn nepBoHayYanbHOM UCMONb30BaHNM B Gake MOXeT GbiTb O4eHb Maslo BOAb,
KoTopas ABAETCA OCTaTOUHbIM TECTOBbIM 06Pa3LIOM 1 HAXOANTCA B
HOPMasnbHOM COCTOAIHIY, 1 Bbl MOXKETE CMIOKOMHO €€ UCMOsb30BaTh.

(3) CmouuTe WBabpy BOAOK, NPUKPENNTE ee K BOMLLEOHO NeHTe 1 3aTAHUTE.
3aneiiTe BOAy Yepes BXOAHOE OTBEPCTUE U 3aKPYTUTE KPbILLKY.




(4) YctaHoBwTe NbinecbopHUK 2-B-1 ¢ pe3epByapom Ans BOAbI B MALLIUHY.

(5) HaxkmunTe 1 yfepKuBarTe KHOMKY « @ » B TeyeHvie 3 CeKyHf, UTobbI

N\
BKJIOUNTD MbINECOC, a 3aTeM KOPOTKOBPEMEHHO HaXMUTe KHOMKY « " »,
yT06bI 3apAANTL ee. Tocne NONHOM 3apAAKY Nblnecoc byaeT rotos K paboTe.

MprmeyaHne:

1. PoboT BepHeTcA Ha 6a3y ana yaaneHus noinu nocne pabotbl 6onee 1
MVHYTbI M aBTOMaTUYECKW HauYHeT npoLiecc ybopku. Bo Bpema c6opa nbinv Ha
3KpaHe MUraeT 3efieHan CTperKa.

2. POGOT He MOXET ObITb BKIIIOUEH B C/lyuae HU3KOro ypoBHS 3apsiaa 6atapen.
B Takom cnyyae, cHauana ero 3apsagure.

3. B cnyyae HY3KOro ypoBHs 3apsfa BO Bpems NoaMeTaHus, po6oT nepeiaert
K 3apAAHOI AOK-CTaHLMM 1A aBTOMATUYECKON NOA3aPALKY, a 3aTeM
BEPHeTCA B TOUKY NpepbiBaHKA, YTO6bl BO30OHOBWTbL NOAMETaHNE.

50

Kak

aknountbea K Wi

3T0T NpoAyKT pabotaet ¢ npunoxennem UWANT Home *.

YnpaBnanTe CBOUM YCTPOWCTBOM 1 B3aMMOAENCTBYINTE C HUM U C APYTUMUA
YMHbIMY JOMALWHUMW YCTPOWCTBaMM C nMomolLybto npunoxenna UWANT
Home.

Wnn HainguTe " UWANT Home" B marasuHe npunoxeHui, YTobbl 3arpysntb
1 YCTaHOBUTb €ro.

Otkpoiite npunoxeHne UWANT Home, HaxXmuTe «+» B NPaBOM BEPXHEM YTy,
a 3aTeMm cnepyiTe MHCTPYKLMAM Mo A06aBNeHNI0 CBOEro yCTPONCTBa.

C6poc Hactpoek Wi-Fi

Korpa Baw mappyTr3atop 3ameHeH unw naponb Wi-Fi nsameHeH, Bbl JOMKHbI
c6pocuTb HacTpoiikn Wi-Fi, ynepsusas obe knasuum " (D) "n" {(5"s
TeueHue 5 cekyHp, noka nHavkatop Wi-Fi He HauHeT MUraTb CUHKM LIBETOM 1
He NOABUTCA rofIocoBast NMOACKa3Ka, yKasblBalowas Ha To, uTo HacTpoiikn

Wi-Fi ycnewHo c6polueHbi.



O6cnyxnBaHue

Mbinec6opHYK 2-8-1 C pe3epByapom As1d BOAbI

(1) HaxkmmnTe KHOMKY OTCeKa NbinecbopHIKa 1 BbiTalmTe 6aK, YTobbl CHATL ero.

(2) OTnycTHTE 33>KMM MNbINEBOrO OTCEKA, YTOObI CHATL 3aXKNM
bVNbTPOBaNbHOTO 3KpaHa.

3axuUm 3KpaHa
dunbTpa

SKpaH ¢unbTpa

(3) CHumuTe ceTky
dunbTpa.
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(4) Ouncrtute ceTKy GpUIbTPa 1 3aXKMM C MOMOLLBIO LETOUKU AN OUNCTKM.

(5) HanonHnte Mycopoc6opHIK BOAOI, BCTPAXHWTE €ro 1 3aTeM OnyCcToLmnTe.,
MoBTOPANTE 3TOT MPOLECC, NOKA OH HE CTAaHET YNCTbIM.




Mopckaskm:

PerynapHo ounwanTe WBabpy, TaK KaK 3arpAsHeHHan Wweabpa yxyawnT
nogmeTaHue.

06A3aTeNbHO CHUMUTE LWBABPY U OUNCTUTE, a 3aTeM BbICYLUMTE, CKPYUMBas.
He ounLaiiTe ero, Koraa oH yCTaHOBJEH Ha 6aK, MHaye CTOYHblE BOfbl MOTYT
3a6/10KMPOBaTb GUNLTPYIOLNIA SNEMEHT.

PekomeHpayeTCcA 3aMeHATb OCHOBHY!IO LLETKY Kaxpapble 6-12 mecsALes, UTobb
06ecneynTb HagnexXallyto OUnNCTKY.

OuncTKa OCHOBHOW LWETKMN

OCHOBHas WeTKa ABMIAETCA PACXOAHBIM MaTepuanom v Tpebyer
eXeHeeNbHON OUMCTKN. PEKOMEHIYeTCs 3aMEHSITb OCHOBHYIO LETKY
Kaxpable 6-12 mecaues, UTo6bl 06€CNeynTb HaANEeXalLLy OUNCTKY.

(1) MepeBepHUTE OUNCTUTEND, CHUMUTE KPbILLIKY OCHOBHOW LLETKM 1 LLETKY,
HaXaB Ha 3aXVIM Ha KpbiLLKe.
MpumeyaHye. V36eraiiTe CTONKHOBEHWI NPK NepeBopaynBaHnm, YTobbl He
NnoBpeanTb NasepHbii pagap.

Kpblwka
OCHOBHOW LeTKM

OcHoBHas LWeTKa
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(2) CpexbTe BONOCHI BOKPYT LUETKM HOXKOM 1 OUNCTUATE OCHOBHYIO LETKY
LPYrMM KOHLIOM HOXa.

(3) YcTaHOBMTE OCHOBHYIO LETKY 1 KPbILLKY F1aBHOW LUETKU 1 3adUKCmpyiiTe
3aKNM.

OuncTuTb / 3aMeHNTb GOKOBYIO LETKY

(1) C nomoLLblo OTBEPTKYM CHAMMTE BUHTbI, PUKCHPYIoLMe GOKOBYIO LLETKY, U
CHUMUTE BOKOBYIO LETKY.




(2) YcTaHoBYTe GOKOBYIO LETKY MOC/E OYUCTKY MW 3aMEHNTE GOKOBY!IO LETKY.

MoHTax

CoBeTbl: PEKOMEHIYETCs 3aMeHATb GOKOBYIO LWETKy Kaxable 3-6 mecsiues,
4TO6bI 06EeCneUnNTb HALNEXALLYIO OUNCTKY.

O6cnyxunBaHue 6atapen

lMbinecoc conepunT B cebe BCTPOEHHbI NNTU-MOHHBIN aKKYMYNATOP
BbICOKOW NMPOV3BOAUTENbHOCTW. [nA nofAep»kaHua HopManbHOW paboTbl
AKKYMyNATOpa perynsapHo 3aps»KaiTe ero.

Ecnu nbinecoc He NCNosnb3yeTca B TeUeHe [AIUTENbHOTO Neproaa,
BbIK/IOYAIITe ero 1 3apsxanTe Kaxable Tpu MecsAua, YTobbl n3bexxatb
NoBpeXAeHni 13-3a YpeamepHOI paspaaKu.
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OuncTka gatumka
OuncTKa AaTuMKa peKOMeH/yeTCa exeHeleNlbHO OUMLLATL Kaxablii AaTUMK
YUCTOW 1 MATKOW TKaHbIO 171 0becrneyeHmna Hanexallen ouncTki.

Po6oT-nbinecoc:
[JaTuuk obpbiBa x 4
NK-patumk x 3
3apsaHbIv anekTpog x 2
JOetekrop PSD x 1

Letektop PSD INK-paTumk

[aTumk obpbiBa

[aTumk obpbiBa

NK-patunk

MK-patumnk

3apagHbI

3NeKTpoA —

’—* 3apAaHbIf anekTpoa




3apagHas CTaHuus:
NHppakpacHbIii 06beKTHB x 2
[aTuvK nepesapsaakm x 2

MHIMKaTOP

NHpakpacHbiii ob6bekTrs

AaTyMK nepesapanku
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XapaKkTepucTmku

OcHoBHoOW npubop

HasBarne Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Tvn npopykTa U100-Lite

Pasmepbl ¢ 350mmx98mm

HomuHanbHoe

HanpsxeHune 14.4v =

OueHka 50W

MOLLHOCTM

EmkocTb 6atapen | 5200mAh

becnposoatoe | \y; i |EEE 802.11b/g/n 2.4GHz

coefnHeHne

TOT NPOAYKT COOTBETCTBYET CTaHAAPTY fasepHom 6e3onacHocTu Knacca 1
cornacHo IEC60825-1: 2014 1 He reHepuvipyeT onacHoe AnA YenoBeka
nasepHoe nsnyueHve.



OWNCK HeMCnpaBHOCTEN

CoobueHne o
HeucnpaBHOCTU

Pewwexne

Owwmbka N21. Y6eautech, uto
nasepHblii fanbHoOMep He
3a6/10KMpPOBaH.

MNpoBepbTe unu yganute Bce
NOCTOPOHHUE BeLLecTBa BOKPYT
nasepHoro pajapa, uim nepemecture
nbifecoc 1 nepesarpysunTe ero.

Ownbka N°2. Ounctute
flaTunK o6pbiBa U
nepemecTuTe nbinecoc.

OuncTuTe faTunK 06pbIBa 1
nonpobyiiTe ewe pa3 (nogpobHocTH
cm. B pyKoBoACTBe nosb3osarens).

Owwmbka N23. O6HapyxeHo
CUNbHOE MarHMTHoE nore.
MepemecTnTe Nbinecoc n
nonpobyiTe ewe pas.

MepemecTuTe nbinecoc 1 nosTopuUTe
NOMbITKY.

Owwmbka N24. MposepbTe
[aTUNK CTONIKHOBEHUSA U
y[anuTe C Hero Bce
NOCTOPOHHME NPeAMETbI.

MonpobyiiTe HaxkaTb Ha 6amnepHyio
nnaHKy 1 yaanuTb Bce MOCTOPOHHME
npeameTbl, @ 3aTeM CHOBA 3aMyCTUTb
nbinecoc.

Owwmbka N25. Mbinecoc
HaXOAMTCA NPU aHOMAJbHOW
Temnepatype. Mpekparure
paboTy Ao Tex nop, noka He
BOCCTaHOBUTCA HOPMaJibHas
Temnepartypa.

IMbiNecoc Haxo[UTCA B CLIKOM
BbICOKOW WAV HU3KON TemnepaType.
MpekpatnTe paboTy 4O TEX NMOP, NOKa He
BOCCTaHOBUTCA HOPMasibHas
Temnepartypa.

Ownbka N26. CHoi1n 3apagKku.

OuncTnTe 3apAAHDIN KOHTAKT.

MpoBepbTe aganTep uim nposepbTe
HaXOAMTCA 1M MyCOPOCGOPHIK B
rOPW30HTaNIbHOM MOMOXEHNU.
BbIKNtoUMTE MbINECOC U MyCOPOCOGOPHIIK,
OUNCTUTE NX METANINYECKIE KOHTAKTbI.

Mpobnema

PeweHne

OuucrtnTens He 3a nyckaetca.

Hu3Kuni1 ypoBeHb 3apaga 6atapen. [epxute
npur6op 65M3KO K 3apAAHOI AOK-CTaHLUN 1
nonpo6yiTe elye pa3. CAULIKOM HM3KasA
(Huxe 0 °C) unm ebicokas (Bbiwe 50 C)
TemnepaTypa OKpy»atoLLein cpeabl

DyHKUMA NoAMeTaHNA He
pab6otaeT.

Hun3knin yposeHb 3apsaga 6atapen. [epxute
npur6op 65M3KO K 3apAAHOI AOK-CTaHLUN 1
nonpobyiTe eLye pas.

DyHKUMA 3apALKN He
paboTaer.

CAnWKOM MHOTO MPENATCTBUNA BOKPYT
aBTOMaTUYECKOro MycopocbopHIKa.
PasmecTnTe aBTOMaTMYECKU
MYCOPOCOOPHMK Ha 6e3MpenATCTBEHHOM
mecTe.

OCHOBHas MaLLMHA HAXOANTCA CNLIKOM
faneKko oT aBTOMaTUYECKOro
MyCOpOCGOpHMKa. [TomMecTnTe OCHOBHYIO
MaLUVHY PAJOM C aBTOMATUYECKIM
MyCOPOCGOPHUKOM 11 MOMpoByiTe el pas.

Mpunbop pabotaert
HenpaBwubHO.

BbikniounTe ero, a 3aTem CHOBa BK/lOUUTE.

Bo Bpems yGopKy WymHO.

OcCHOBHas wWeTKa, 60KOBast LeTKa uiu
NeBbIN/NPaBbIN PONVK NOBPEXAEHDI
NOCTOPOHHVIM MPEAMETOM. BbikmiounTe
MaLUVHY 1 U3BMIEKMTE MOCTOPOHHWI NPeameT.

KauectBo ounctkm
YXYZLIAETCA, NN Mbib
napaer.

B Mycopoc60pHVIKe MOSTHO Mblu.
Moxanyicra, 04ncTUTe KONNEKTOop.
KomnoHeHT dpunbTpa 3a610KMpoBaH.
Moxanyicra, ounctute ero.

OCHOBHasA LeTKa NoBpeXjeHa NOCTOPOHHNM
npegmeTom. OunCTUTE OCHOBHYIO LIETKY.
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Mpo6nema

PeweHne

Wi-Fi coegurenune

Cnabble curHan Wi-Fi. Y6epntecs, uto po6oTt

HefoCTyMHO. HaxoAuTcA B 30He aevicteuma curHana Wi-Fi.
Coepurenvie Wi-Fi He pa6oTaet. CopocbTe
coepunnenune Wi-Fi, 3arpysute nocnegHioto
BEPCUIO NPUIOKEHUA 1 NonpobyiiTe ele pas.

Bo306HOBNEHME TOUKM Y6eamTech, UTO PEXVM OTCYTCTBIA MOMEX He

npepbiBaHus.

aKTVMBMPOBaH, 3TO HE MO3BOUT NPOAJOIKNTD
paboTy B TOUKe NPOpbIBa.
[IB/KeHVE K TOUKe pa3pbiBa HEAOCTYMHO BO
BPEeMsA 3aPAAKMI MaLUVHBI.

Mbinecoc He
BO3BPALLAETCA B PEXUM
aBTOMaTUYeCKOro
MyCOpOC6OpHIKa nocne
DUKCUPOBAHHOW TOUKM
OYNCTKU UNn
nepemeLyeHus.

MockonbKy Mblecoc BOCCO3AaeT KapTy nocie
y60PKU C PUKCMPOBAHHON TOUKON 1NN
nepemeLyeHns Ha 60sbLIOE PAacCTosIHME, OHa
MOXET He ONpefennTb MeCTOHAXOXAEHNE
aBTOMATMYECKOro MycopocbopHYKa Ans
3apsAaKkn. B Takom cnyuae, nomectnte
MaLUVHY Ha aBTOMAaTN4YeCKOM
MYCOPOCGOPHIKE BPYUHYIO.

C6o11 3apAgKu.

Y6enuntecn, 4To JOCTaTOUYHO CBOGOAHOMO
MecTa BOKpYr aBTOMaTM4YeCcKoro
MYCOPOCGOPHIIKA, @ Ha MOBEPXHOCTY
3N1eKTPOAA YCTPOICTBA aBTOMATUYECKOro
MyCOPOCGOPHYIKA HET MbIM U 3aCOPOB.

3annaHMpoaaHHaﬂ
O4YNCTKa He BbIMOJTHAETCA.

y6ep,l/ITECb, YTO MalllHa NOAKI0Y€EHa K CeTun,
TaK KaK OTKNiYeHne oT ceTu npueeeT K
cboto CUHXPOHM3aUUnN n 3aI'IﬂaHVIpOBaHHOI7I
3apayn OYNCTKN.

Mbinecoc Bcerpa
BbIK/TIOYEH.

Y6eanTech, UTO YCTPOWCTBO YCMeLWHO
NOAKNIOUYEHO K CETU 1 BCETAa HaXOANTCA B
3o0He gencraua Wi-Fi.
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Mpob6nema

PeweHne

lMbinecoc He MOXET ObITb
COMNPAXKEH C MOBWNbHBIM
TenepoHoMm.

Y6epnTech, 4TO YCTPONCTBO
aBTOMATNUYECKOro MycopocbopHUMKa 1
OCHOBHaA MaLLHA HAXOAATCA B 30HE
nencreua Wi-Fi n xopolwero curHana, a 3atem
c6pocbTe coepnHermne Wi-Fi gna
CONPSXKEHVA, CNEAYA NHCTPYKUUAM B
pyKoBoOACTBE.
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Important

Restrictii de functionare

« Acest produs trebuie utilizat numai pentru curdtarea suprafetei
podelelor din interiorul locuintei rezidentiale, nefiind folosit pentru
exterior, alte suprafete (de ex. canapele) sau in mediu comercial ori
industrial.

« Nu utilizati acest produs in mediu fara bara de protectie, cum ar fi duplex,
balcon deschis si partea superioara a mobilierului.

« Nu utilizati acest produs la temperaturi mai mari de 40°Csau mai mici de0’C
sau pe suprafate cu substante lichide ori vascoase.

« Inainte de a folosi acest produs, indepartati orice cabluri sau fire din calea lui.
« Indepartati orice articol fragil sau obiecte diverse de pe suprafata, cum ar fi
vaza sau punga de plastic, pentru a evita impactul si deteriorarea acestuia de
catre aparatul principal.

» Nu permiteti persoanelor cu tulburari fizice, mentale sau senzitive (inclusiv
copii) sa utilizeze sau sa opereze acest produs.

« Nu permiteti copiilor sa se joace cu aparatul principal. Tineti copiii si
animalele de companie departe de aparatul principal in timpul functionarii.

« Nu asezati niciun obiect si nu stati pe apartul principal stationar sau in
miscare.

« Nu utilizati acest produs pentru a curdta orice obiect care arde (de exemplu,
capétul tigarii arzande).

« A nu se folosi acest produs pentru a curata covoare.

« Nu utilizati acest produs pentru a aspira orice obiect dur sau ascutit, cum ar
fi resturi, sticla si cuie de fier.

« Nu manipulati acest produs de manerul capacului protector al radarului
laser.

Asigurati-va ca ati curdtat aparatul principal si statia de incdrcare numai
atunci cand acest produs este oprit sau sursa de alimentare este deconec-
tata.

A nu se uda cu niciun fel de lichid acest produs cu exceptia inlaturarii
murdariei, care se poate spala.

« Nu puneti aparatul principal cu capul in jos si nu puneti radarul laser pe sol.
« A nu se folosi aspiratorul pentru a curdta covoare.

« Utilizati acest produs urmand instructiunile sau ghidul de pornire rapida.
Utilizatorul va fi responsabil pentru orice pierdere sau vatamare rezultata din
utilizarea necorespunzatoare.

58

Baterie si incarcare

« Nu utilizati baterii, adaptoare de alimentare si statii de incarcare care nu
sunt originale.

« Nu utilizati nicio baterie de unica utilizare.

» Nu demontati, nu reparati si nu montati bateria sau statia de incarcare

» Nu amplasati statia de incarcare aproape de sursa de caldura cum ar fi
radiatorul si nici nu folositi carpa umeda sau lichide pentru a curéta nicio
parte a acestui produs.

» Nu aruncati bateria uzatd la intamplare. Se recomanda ca o agent
specializat sd o elimine.

« Pentru a transporta acest produs, asigurati-va ca il opriti si utilizati cutia de
ambalare originald pentru a asigura protectia acestuia.

« Dacad acest produs trebuie sa ramana inactiv pentru o lunga perioada de
timp, incdrcati bateria la nivel maxim si depozitati-o in locuri uscate si reci.
Reincarcati-o cel putin lunar pentru a evita deteriorarea bateriei.

« Utilizati un instrument specific pentru a scoate bateria. Mai intai scoateti
surubul capacului inferior, apoi scoateti capacul, deconectati borna de
conectare a bateriei si scoateti bateria. Inainte de a arunca robotul, trebuie
sd scoateti bateria din acesta. La scoaterea bateriei, robotul trebuie sa fie
oprit.

Acest produs este in conformitate cu standardul de sigurantd laser Clasa 1
conform IEC60825-1: 2014 si nu va genera radiatii laser periculoase pentru
om.



Prezentare produs

Configurare retea

* Cand robotul este pornit apdsati
simultan si mentineti apasate tastele
+(D)"si, {5 " timp de 5 secunde
pana cand se aude un mesaj vocal,
apoi eliberati-le pentru a activa
configuratia retelei.

Cand robotul este pornit apdsati
simultan si mentineti apasate tastele
+(D"si, {5 " timp de 10 secunde
pana cand se aude un mesaj vocal;
continuati s& mentineti apasate
tastele timp de 10 secunde pentru a
finaliza revenirea la parametrii initiali
din fabrica.

AN . . x
— |J Incdrcare inteligenta
+ Apasa scurt butonul pentru a proni incércarea
inteligenta
Ledul indicator va clipi incet in galben indicand
incarcarea/nivel scdzut al bateriei
Pélpairea in culoare galbend, care indica incércarea.

Q} Maturare universala pornit/oprit

« Apasati scurt butonul pentru a incepe/sfarsi maturarea.

* Apasati lung butonul timp de 3 secunde pentru a
poni/opri.

* Lumina albastra aprinsa constant indicd conexiune
reusitd/functionare normald/stare de asteptare.

Clipirea luminii albastre indica pornirea.

Clipirea lenta a luminii albastre indica actualizarea/re-
cuperarea firmware-ului.

Clipirea rapida a a culorii albastre indicd configurarea
retelei.

Clipirea luminii rosii indica un nivel scazut al bateriei.
Clipirea rapida a luminii rosii indica o defectiune in
functionare.

Cand indicatorul led se stinge, indicd oprirea/repausul.
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Senzor infrarosu

Buton pentru inchidere fortata.
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* Apasa scurt (mai putin de 3 secunde) pentru a inchide.



Masina principala si senzorul

60

@ Radar laser

@ Suprafata acoperita
@ Buton

@ Senzor infrarosu

@ Senzor de coliziune
@ Rotita universald

@ Electro de incércare

Perie laterald

@ Senzor de urcare
Perie principala
@ Perie rotitore
@ Rotita stanga

@ Rotita dreapta
@ Rezervor integrat de

eliminare a murdariei/apa

@ Lumina UV



Compartiment de praf 2in 1 cu rezervor de apa Statie de incdrcare
Admisie

Rezevor de apa

Butonul de eliberare a
compartimentului de praf

indicator luminos
Clema compartimentului de praf

Compartiment de
Lentila cu infrarosu

Suport mop

Mop
senzor de refncdrcare

Clema filtru

Filtru
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Instructiuni de instalare

1. Instalati Statie de incarcare

(1) Asezati Statie de incdrcare |angi perete si podea pland, apoi
conectati stecherul la prizd si porniti alimentarea.

————— = Plasati-l langa perete

(2) Fiti sigur cd nu existd niciun obstacol la mai putin de 1,2 min fatd si
0,5 m an ambele parti
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Instructiuni de operare

1. Pornit/oprit

Apasati lung butonul de alimentare " @ " "timp de 3 secunde pentru a porni /
opri masina. Indicatorul LED de alimentare clipeste incet timp de 4 secunde si
apoi se aprinde constant in culoare albastrd, iar curatatorul este in asteptare.
La pornire exista un ton pentru prompt.

Cand aspiratorul rdmane nemiscat, apdsati lung butonul de alimentare " (')
timp de 3 secunde pentru a il opri. LED-ul de alimentare se stinge si se aude un
mesaj vocal.

Dispozitivul va intra in asteptare dacd rédmane inactiv mai mult de 20 de
minute. In stare de repaus, apasarea scurté a butonului il va porni.

Sfat: In timpul reincércarii, robotul nu poate fi oprit sau oprit. "

2. Maturare

"In modul pornit, apasati scurt butonul" "Q)" ", urmat de semnalul vocal"
"incepeti curatarea globala" ".

in timpul curatérii, apasati scurt butonul ""Q)"" pentru a opri maturarea. "

Sfaturi: La nivelul scazut al bateriei, functia de maturare nu poate fi pornita.

3. Reincdrcare automatd / manuald

,La sfarsitul maturarii, se aude comanda vocald” ,Curatarea terminata.
Reincarcare” ,, iar aspiratorul-mop incepe reincércarea. in cazul unui nivel
scazut al bateriei in timpul opratiunilor, aspiratorul va incepe s se reincarce
automat."”

4. Umpleti rezervorul sau curdtati mopul la jumatatea

drumului

Apasati scurt butonul " Q) " pentru a pune aspiratorul in pauza; scoateti
mopul, umpleti rezervorul sau curatati mopul; montati din nou mopul si
apasati scurt butonul din nou pentru a relua operatiunea.



5. Configurare retea si actualizare firmware

Descércati aplicatia scanand codul QR de pe aparat si modificati WiFi-ul
urmand sfaturile din aplicatie.

In timpul actualizarii fiti sigur ca aparatul este incarcat complet sau cu un nivel
al bateriei mai mare de 60%. Pentru mai multe detalii urmariti instructiunile
din aplicatie.

Dupa descércare, configurati reteaua folosind sfaturile din aplicatie. Dupa
conectarea aparatului la retea, puteti incepe maturarea sau s programati o
curdtare cu ajutorul aplicatiei.

6. HencnpaeHOCTb

,in caz de defectiune la aspirator se vor emite alarme sonore si vizuale, iar
indicatorul LED de alimentare va clipi intermitent in rosu. Pentru mai multe
detalii, consultati Rezolvarea problemelor. In caz de defectiune, aspiratorul va
intra automat in modul asteptare dupa 10 minute.

Instructiuni de operare
(1) Asezati aspiratorul pe podeaua pland, in interior.
Indepaérati llimitatorul de protectie pe ambele parti a barii de protectie.

(2) Apdsati butonul de eliberare al compartimentului de praf 2in 1cu
rezervor de apa pentru a-l scoate . Pentru prima utilizare poate fi putind
apa in rezervor, fiind un esantion de testare rezidual si in stare normala,
ce poate fi folosit.

(3) Inmuiati mopul in ap4, atasati-l la banda magicé si strangeti-l.
Injectati apé prin orificiul de intrare si strangeti capacul.




(4) Montati compartimentul de praf 21n1cu rezervorul de apa in aparat.

(5) Apasati lung butonul " (1) " timp de 3 secunde pentru a porni
aspiratorulsi apoi apasati scurt butonul 5 "pentru a-l reincérca.
Aspiratorul va fi gata de functionare atunci cand va fi reincédrcat
complet.

Nota:

1. Robotul se va intoarce la baza de eliminare a murdariei dupa ce va
functiona mai mult de 1 minut si va incepe automat procesul de curatare. In
timpul colectarii prafului, o sageata verde va clipi pe ecran.

2. Robotul nu poate fi pornit in cazul in care nivelul bateriei este scazut. in
acest caz, mai intai reincdrcati.

3.1n cazul unui nivel scazut al bateriei in timpul operatiei, robotul va merge la
docul de incdrcare pentru reincarcare automata, apoi va reveni la punctul
anterior pentru a relua operatiunea.
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Cum sa va conectati la Wi-Fi

Acest rodus functioneaza cu aplicatia UWANT Home *. Poti controla
dispozitivul si interactioneaza cu alte dispozitive inteligente cu aplicatia
UWANT Home.

» UWANT Home"in aplicatia Magazin/Store/App pentru a o descarca si instala.

Deschideti aplicatia. UWANT Home, atingeti,+"in partea dreapta sus, apoi
urmati instructiunile pentru a adauga dispozitivul.

Reconfigurare WiFi

Cand routerul este inlocuit sau parola WiFi este schimbata, trebuie sa
reconfigurati WiFi-ul mentinand apasate tastele , (1) " si,, {3 “timp de 5
secunde péana cand indicatorul luminos WiFi clipeste in culoare albastra si se
se aude un mesaj vocal, indicand faptul cé reconfigurarea WiFi a fost

efectuata cu succes.



Compartiment de praf 2-in-1 cu rezervor de apa

(1) Apasati butonul de eliberare a compartimentului de praf si trageti (4) Curatati filtrul si clema cu peria de curédtare
rezervorul pentru a-l scoate.

(5) Umpleti dispozitivul ce cuprinde reziduurile de murdarie cu ap4,
scuturati si goliti. Repetati acest proces pana cand este curat.

(3) Scoateti filtrul ecran.
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Sfaturi:

Curétati mopul in mod regulat, deoarece mopul contaminat va afecta
performanta de maturare.

Asigurati-va ca indepartati mopul si il curdtati, apoi uscati-l prin rasucire. Nu il
curatati montat pe rezervor, apa reziduald putdnd bloca elementul filtrant.
Se recomanda inlocuirea periei principale la fiecare 6-12 luni pentru a asigura
o performanta ridicatd la curatare.

Curatare perie principala

Peria principald este consumabild si trebuie curdtata sdptamanal. Se
recomanda inlocuirea periei principale la fiecare 6-12 luni pentru a asigura o
performanta ridicata curatare.

(1) Intoarceti aspiratorul si apasati clema de pe capac pentru a indeparta
capacul principal al periei si peria.

Nota: Evitati sd loviti aparatul atunci cand il intoarceti pentru a nu
deteriora radarul laser.

Capacul periei
principale.

Perie principala
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(2) Taiati firele de par din jurul periei cu cutitul si curatati peria
principald cu celdlalt capét al cutitului.

(3) Montati peria principald si capacul periei principale, apoi blocati
clema.

Curdtati / inlocuiti peria laterala

(1) Scoateti suruburile care fixeaza peria laterald cu surubelnita si
scoateti peria laterald.

Tnldturare




(2) Montati peria laterald dupa curétare sau inlocuiti-o.

Instalare

Sfaturi: Se recomanda inlocuirea periei laterale la fiecare 3-6 luni pentru a
asigura o performanta ridicatd la curatare.

Intretinerea bateriei

LAspiratorul contine o baterie reincarcabila litiu-ion de inaltd performanta
incorporatd. Pentru a mentine o performanta adecvata a bateriei, pastrati-o
reincarcatd in mod regulat.

Daca aspiratorul este lasat inactiv o perioadd lunga de timp, opriti-l si
reincarcati-l o data la trei luni pentru a evita deteriorarea cauzata de
supra-descarcare.
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Curatati senzorul
Se recomanda curatarea saptamanala a fiecarui senzor cu o carpa curata si
moale pentru a asigura o performantd ridicata la curatare.

Robotul aspirator:

Senzor de proximitate x 4
Senzor IR x 3

Electrod de incarcare x 2
Detector PSD X 1

Detector PSD Senzor IR

—* Senzor de proximitate

Senzor de proximitate

Senzor IR

Senzor IR

Electrod de
incarcare

’—- Electrod de incdrcare




Statie de incdrcare:
Lentila cu infrarosux 2
senzor de reincdrcare x 2

indicator luminos

Lentila cu infrarosu

senzor de reincdrcare
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Aparatul principal

Nume Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Model numér U100-Lite

Dimensiuni ¢ 350mm=x98mm

Tensiune

nominala 1440V —

Puterea reala 50 W

Capacitatea

. 5.200 mAh
bateriei

Conexiune fara

fir Model Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

Acest produs este in conformitate cu standardul de sigurantd laser Clasa 1
conform IEC60825-1: 2014 si nu va genera radiatii laser periculoase pentru om.



Defectiuni

Solutie

Eroare #1. Asigurati-va ca
senzorul laser de distantd nu
este blocat.

Verificati sau indepartati orice materie
straina din jurul radarului laser sau
mutati aspiratorul si reporniti-I.

Eroarea #2. Curatati senzorul
si aspiratorul.

Curatati senzorul si incercati din nou
(pentru mai multe detalii consultati
manualul de utilizare).

Eroarea #3. Se detecteaza un
camp magnetic puternic.
Mutati aspiratorul si incercati
din nou.

Mutati aspiratorul si incercati din nou.

Eroarea #4. Verificati
senzorul de coliziune si
indepértati orice obiect
strdin de pe el.

Incercati s apasati bara de protectie si
sa indepdrtati orice material strdin, apoi
reporniti aspiratorul.

Eroarea #5. Aspiratorul se afla
la o temperatura anormald.
Opriti functionarea pana cand
temperatura este normald.

Aspiratorul este la o temperaturd prea
ridicatd sau scazuta. Opriti functionarea
pana cand temperatura este normald.

Eroarea # 6. Incarcarea esuata.
V& rugam sa curatati contactul
de incarcare.

Verificati adaptorul sau verificati daca
eliminarea murdariei este in pozitie
orizontald. Opriti aspiratorul si
eliminarea murdadriei, curdtati contactele
metalice.
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Intrebari si raspunsuri frecvente

>

Problema

Solutie

Aspiratorul nu porneste.

Nivel scazut al bateriei. Tineti aparatul
aproape de statia de incarcare si incercati din
nou. Temperatura ambianta este prea
scazuta (sub 0 “C) sau prea ridicata (peste 50
C)

Functia de maturare.

Nivel scazut al bateriei. Tineti aparatul
aproape de statia de incércare si incercati din
nou.

Functia de incércare
esueaza.

Prea multe bariere in jurul eliminarii
automate a murdariei. Plasati eliminarea
automata a murdariei intr-o zona fara
blocaje.

Masina principald este prea departe de
eliminarea automata a murdariei. Asezati
masina principald langa eliminarea automata
a murdariei si incercati din nou.

Aparatul functioneaza
necorespunzator.

Opriti si apoi porniti din nou.

Operatiunea de curatare
este zgomotoasa.

Peria principald, peria laterala sau rotorul
stanga/dreapta sunt blocate de un obiect
strain. Opriti aparatul si indepartati obiectul
strdin.

Curatat defectuos sau sare
murdaria.

Eliminarea murdariei este plina de praf. Va
rugdm sa goliti colectorul.

Componenta filtrului este blocata. Va rog sa-I
curatati.

Peria principald este blocatd de un obiect
strdin. Vd rugam sa curatati peria principala.

Conexiunea Wi-Fi nu
este disponibila.

Semnal WiFi slab. Asigurati-vé cd robotul se
afla in acoperirea retelei WiFi.

Conexiunea WiFi a esuat. Reconfigurati
conexiunea Wi-Fi, descércati cea mai recenta
versiune a aplicatiei si incercati din nou.




Problema

Solutie

Reluarea punctului de
intrerupere.

Asigurati-vd cd modul silentios nu este
activat, ceea ce va dezactiva procedarea la
punctul de intrerupere.

Atunci cand masina este incarcata,
procesarea la punctul de intrerupere nu este
disponibila .

Aspiratorul nu reuseste sa
revina la eliminarea
automata a murdariei
dupa curatarea sau sé se
deplaseze in punct fix.

Deoarece aspiratorul va genera o noua harta
dupa curatarea punctului fix sau a fost
deplasat pe o distanta lunga, este posibil sa
nu localizeze eliminarea automatd a murdariei
pentru incarcare. In acest caz, asezati manual
masina pe eliminarea automata a murdariei.

Incarcarea esuata.

Asigurati-va ca exista suficient spatiu in jurul
elimindrii automate a murdariei si ca nu exista
praf sau blocaj pe suprafata electrodului
acestuia.

Curatarea programata
esuata

Asigurati-vd cd aparatul este conectat la
reteaua WiFi, deoarece deconectarea va
conduce la esuarea sincronizarii si a sarcinii
de curdtare programate.

Aspirator inchis.

Asigurati-va cd aparatul este conectat cu
succes la retea si ca este intotdeauna acoperit
de Wi-Fi.

Aspiratorul nu poate fi
asociat cu telefonul
mobil.

Asigurati-va ca atat eliminarea automata a
murdariei, cat si masina principala se afla sub
acoperirea retelei Wi-Fi, apoi reconfigurati
conexiunea Wi-Fi pentru asociere urmand
instructiunile din manual.
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Ograniczenia operacyjne

« Ten produkt stuzy wytacznie do czyszczenia podtég w srodowisku
domowym. Nie uzywaj go na zewnatrz (na przyktad otwarte balkony), nie na
ziemi (na przyktad sofy), w Srodowisku komercyjnym lub przemystowym.

« Nie stosowac w pomieszczeniach podwieszonych (np. Podtogi dwustronne,
otwarte balkony, dachy) oraz w srodowiskach bez ogrodzen ochronnych.

« Nie uzywac w $rodowisku, w ktérym temperatura jest wyzsza niz 40 ° C, nizsza
niz 0 ° Club w ktérych na ziemi znajduja sie ptyny i lepkie przedmioty.

» Odfacz wszystkie przewody / kable od uziemienia przed uzyciem tego
produktu.

« Kruche przedmioty i mate przedmioty (takie jak wazony, plastikowe torby
itp.) Nalezy umieszczac na ziemi, aby unikna¢ przeszkod lub lekkich kolizji
podczas pracy maszyny gtéwnej, ktére moga uszkodzi¢ wartosciowe
przedmioty gospodarstwa domowego.

« Ten produkt nie powinien by¢ uzywany ani obstugiwany przez osoby (w
tym dzieci) z niepetnosprawnoscig fizyczna, umystowa lub sensoryczna.

« Nie pozwalaj dzieciom uzywac tego produktu jako zabawki. Jesli gtéwna
maszyna dziafa, przechowuj jg poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

« Nie umieszczaj zadnych przedmiotéw (w tym dzieci, zwierzat) na stojgcym
lub biegnacym urzadzeniu.

*Nie uzywaj go do czyszczenia ptongcych przedmiotéw (takich jak
niedopatki papierosow).

« Nie uzywaj tego produktu do czyszczenia dywanow.

« Nie pozwol, aby gtéwne maszyny wdychaty twarde lub ostre przedmioty
(np. Odpady dekoracji, szkto, zelazne gwozdzie).

« Nie uzywac pokrowca ochronnego Lidar jako uchwytu do przenoszenia
urzadzenia.

Wyczys¢ i utrzymuj gtdéwne maszyny i podstawke tadujaca wytaczone lub w
trybie zatrzymania.

» Oprécz czyszczenia zabrudzen na produkcie nie rozpyla¢ na produkt
zadnych innych ptynéw.

« Nie stawiaj gtéwnych maszyn do géry nogami (Lidara nie mozna stawia¢ na
ziemi).

« Nie uzywaj wyciera¢ prézniowy do czyszczenia dywanu.

» Uzywaj tego produktu zgodnie z wymaganiami instrukc;ji lub
skroconej instrukcji. Straty lub obrazenia spowodowane niewtasci-
wym uzytkowaniem ponosi uzytkownik.
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Bateria i fadowanie

« Nie uzywaj baterii, zasilaczy, stacji tadujacych ani adapteréw innych
producentow.

« Nie uzywaj baterii jednorazowych.

« Nie rozbieraj, nie naprawiaj, nie naprawiaj baterii i podstawki tadujacej.
« Nie umieszczaj podstawki tadujacej w poblizu zrédet ciepta (takich jak
kaloryfery itp.).

Nie wycieraj zadnej czesci produktu wilgotng szmatka ani innym ptynem.
« Nie wyrzucaj przypadkowo zuzytej baterii. Zaleca sie pozbycie sie
jakiejkolwiek profesjonalnej agencji.

« Jesli musisz wystac¢ produkt, upewnij sig, ze host jest wytaczony i zaleca sie
uzycie oryginalnego pudetka do pakowania.

« Jesli nie bedziesz go uzywac przez dtuzszy czas, wytacz go po petnym
natadowaniu i przechowuj w chtodnym, suchym miejscu. taduj jg co
najmniej raz w miesiacu, aby unikna¢ uszkodzenia baterii.

» Wyjmij baterig za pomoca odpowiednich narzedzi.

Najpierw odkrec¢ sruby na dolnej pokrywie, nastepnie zdejmij doina
pokrywe, odfgcz zaciski podtaczone do akumulatora, a nastepnie wyjmij
akumulator.

Przed utylizacjg robota nalezy wyja¢ baterie z robota.

Podczas wyjmowania akumulatora robot musi by¢ wytaczony.

Radar laserowy tego produktu spetnia wymagania normy bezpieczenstwa
lasera IEC60825-1: 2014 poziom 1 i nie powoduje niebezpiecznego
promieniowania laserowego dla ludzkiego ciata.



Wprowadzenie produktéw

konfiguracja sieci

Po wiaczeniu robota nacisnij i
przytrzymaj jednoczesnie przyciski
+ ()", {35 "przez5 sekund. Gdy
pojawi sie komunikat gtosowy,
zwolnij go i aktywuj konfiguracje
sieci.

Po wiaczeniu robota nacisnij i
przytrzymaj jednoczes$nie klawisze
+ (D", {5 " przez 10 sekund. Po
wyswietleniu monitu nacisnij klawisz
przez 10 sekund, aby przywrécic¢
ustawienia fabryczne.

A~ . .
—— |J Inteligentne tadowanie

O
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» Krétko nacisnij przycisk, aby rozpocza¢ inteligentne

fadowanie.

Z6tta lampka miga powoli, bateria jest tadowana /
staba

Z6tte $wiatto oddycha, wskazujac tadowanie.

Wiacz / wytacz zasilanie, aby uzyskaé
petne czyszczenie

+ Krétkie nacisnigcie uruchamia / wstrzymuje

czyszczenie

+ Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wiaczy¢ lub

wylaczyc

* Kontrolka $wieci stale na niebiesko, wskazujac udane

potaczenie / normalng prace / stan czuwania.
Niebieskie $wiatto $wieci

Niebieskie swiatto miga powoli, aktualizacja
oprogramowania sprzetowego / reset fabryczny
Niebieskie $wiatto szybko miga, konfiguracja sieci
Oddychajace czerwone $wiatto, niski stan baterii
Czerwone $wiatto szybko miga, stan nienormalny
Wytacz, wytacz / udpij

Wprowadz konfiguracje sieci.

Przycisk resetowania: wymuszone
wylaczenie.

' Krétkie nacisniecie (krécej niz 3 sekundy) powoduje
wylgczenie.



Gtéwna maszyna i czujnik
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@ Radar laserowy

@ Pokrycie powierzchni

@ Przycisk

@ Czujnik podczerwieni
(5) Caujnik koliz

@ Uniwersalne kotka

@ Elektroda fadujaca

Szczotka boczna

(9) czujnik kifu

Ostona szczotki gtéwnej
@ Szczotka toczna

@ Lewy rzucajacy

@ Prawy rzucajacy

Zintegrowane

oczyszczanie brudu /
zbiornik na wode

@ Swiatto UV



2 potagczone w 1 komorze do kursu z cysterng na wodzie Stacja tadowania
Zaopatrzenie w wode

Zbiornik wodny

Przycisk zwalniajacy pojemnik na
kurz

Zacisk pojemnika na kurz

Kontrolka
Usuwanie kurzu pokdéj

Soczewka na podczerwien
Uchwyt na szmatke

Czujnik tadowania
Karta filtrujaca

Filtr
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Instrukcje Instalacji

1. Zainstalowa¢ Stacja tadowania

(1)Stacja tadowania nalezy potozy¢ na ptaskiej powierzchni blisko
$ciany, a nastepnie wtozy¢ wtyczke do gniazdka i wtaczy¢ zasilanie.

Umies¢ go przy $cianie

(2)Upewnij sig, ze przed odpylaczem nie ma przeszkéd w odlegtosci 1,2
metrai0,5 metra po obu stronach.
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Instrukcja uzycia

1. Wiacz /wytgczyé

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania ,, Q) " przez 3 sekundy w nadziei, ze
wiaczysz / wytgczysz urzadzenie.Dioda LED zasilania miga powoli przez 4
sekundy, a nastepnie miga na niebiesko, a odkurzacz jest w trybie gotowosci.
Po uruchomieniu rozlega sie sygnat dzwiekowy.Gdy detergent jest w stanie
spoczynku, wytacz go, naciskajac przycisk zasilania , @ "przez 3 sekundy.
Wytacz diode LED zasilania i wydaj polecenie gtosowe.

Jedli jest bezczynny przez ponad 20 minut, odkurzacz przechodzi w tryb
u$pienia.

W trybie u$pienia nacisnij dowolny klawisz, aby go obudzi¢.

Wskazowka: robota nie mozna wytaczy¢ ani uspi¢ podczas tadowania.

2.Zamaszysty

Przy wtaczonym zasilaniu nacisnij przycisk , Q", komunikat gtosowy:
»Rozpocznij petne czyszczenie”.

Podczas czyszczenia nalezy zatrzymac czyszczenie, naciskajac przycisk ,,@”.
Wskazowki: Przy niskim poziomie natadowania baterii nie mozna uruchomi¢
funkcji zamiatania.

3. automatyczne / reczne tadowanie

Po zakonczeniu czyszczenia zabrzmi komunikat gtosowy ,Czyszczenie
zakonczone i rozpocznij tadowanie”, a nastepnie mop prézniowy rozpocznie
fadowanie.

Jesli poziom natadowania baterii jest niski podczas skanowania, mop
prézniowy automatycznie rozpocznie fadowanie.

4. Dolej wody do zbiornika lub wyczy$¢ szmatke do
potowy

Nacisnij przycisk ,, @”, aby zatrzymac¢ mop prézniowy; wyjmij modut mopa,
napetnij zbiornik na wode lub wyczy$¢ mop; wtéz ponownie modut mopa i
ponownie nacisnij przycisk, aby wznowi¢ zamiatanie.



5. Dystrybucja sieciowa i aktualizacje oprogramowania

sprzetowego

Pobierz aplikacje, skanujac kod QR na urzadzeniu i zresetuj WiFi, postepujac
zgodnie ze wskazéwkami w aplikacji.

Mozesz uzy¢ aplikacji do bezposredniego wyszukiwania i aktualizowania
oprogramowania sprzetowego. Podczas aktualizacji upewnij sig, ze urzadzenie
sie faduje, a poziom natadowania baterii nie jest nizszy niz 60%. Zobacz
instrukcje w aplikacji dotyczace procedury aktualizacji

Po pomysinym pobraniu postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby
skonfigurowac sie¢. Po podtaczeniu do sieci mozesz uzywac aplikacji do
zdalnego uruchamiania czyszczenia i funkcji czyszczenia zaplanowanego. "

6. Stan btedu

W przypadku przypadkowej awarii mopa prézniowego wiaczy sie alarm
dzwiekowy i wizualny, a dioda LED zasilania zacznie miga¢ na czerwono.

Aby uzyskac wiecej informacji, zobacz Rozwigzywanie problemdw.

Jesli wystapi usterka, mop prézniowy automatycznie przejdzie w tryb uspienia
po 10 minutach bezczynnosci.
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Instrukcja uzycia
(1) Umie$¢ mop prézniowy na ptaskiej podtodze w pomieszczeniu.
Usun zabezpieczenie krancowe po obu stronach zderzaka.

(2) Nacisnij przycisk zwalniajgcy komore usuwania kurzu, aby jg wyjaé,
ktéra ma zbiornik na wode dwa w jednym.

Przy pierwszym uzyciu w zbiorniku moze by¢ bardzo mato wody. Ta woda
jest pozostatoscia prébki testowej i jest w normalnym stanie. Mozesz go
uzywac z pewnoscia.

(3) Namocz mop wodg i przymocuj go do magicznej tasmy i dokrec.
Wstrzykng¢ wode przez wlot i dokreci¢ pokrywe.




(4) Zainstaluj w urzadzeniu komore na kurz 2 w 1ze zbiornikiem na
wode.

(5) Nacisnij przycisk , ()" przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ mop prézniowy,
a nastepnie naciénij przycisk , {J *, aby natadowac.
Po catkowitym natadowaniu mop prézniowy bedzie gotowy.

Uwaga:

1. Robot powraca do bazy obrébki brudu. Po ponad 1 minucie pracy robot
automatycznie rozpoczyna proces czyszczenia. Strzatka na ekranie miga na
zielono, gdy gromadzi sie kurz.

2. Jesli bateria jest prawie wyczerpana, robot nie bedzie mogt sie wiaczy¢. W
takim przypadku najpierw nataduj.

3. Jesli akumulator jest prawie pusty podczas czyszczenia, robot automaty-
cznie sie nataduje, a nastepnie powrdci do punktu przerwania, aby
kontynuowac czyszczenie.
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Jak potaczyc sie z Wi-Fi

Ten produkt wspotpracuje z UWANT Home *. Kontroluj swoje urzadzenie
i komunikuj sie z nim oraz innymi inteligentnymi urzadzenia-mi domowymi
za pomoca UWANT Home.

» UWANT Home " App Store, a nastepnie pobierz i zainstalu;j.

Otwoérz aplikacie UWANT Home, dotknij,+"w prawym gérnym rogu,
a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami, aby doda¢ swoje urzadzenie.

Resetowanie Wi-Fi

Po wymianie routera lub zmianie hasta Wi-Fi nalezy nacisna¢ i przytrzymac
klawisze ,, Q) "i, O " jednoczesnie przez 5 sekund, wskaznik Wi-Fi zacznie
migac na niebiesko, a komunikat gtosowy wskaze pomysine zresetowanie
sieci Wi-Fi.



Codzienna konserwacja

Komora na kurz 2 w 1 ze zbiornikiem na wode
(1) Naciénij przycisk zwalniania komory na kurz i wyciagnij zbiornik, aby (4) Oczyscic sito filtra i zacisnaé szczoteczka do czyszczenia.
go wyjaé.

(5) Wypetnij brud woda, wstrza$nij, a nastepnie oprdznij.
Powtarzaj ten proces, az bedzie czysty.

(6) Potaczy¢ pojemnik na kurz w jeden, a nastegpnie wymienic¢ lub
wyczys$ci¢ mop.

(3) Usur masku filtra.
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Potaczenie:

Jesli mop jest zbyt brudny, wptynie to na efekt czyszczenia, wyczy$¢ go na
czas.

Nie zapomnij wyja¢, wyczysci¢, $cisnac i zainstalowaé mopa. Zabrania sie
instalowania urzadzen typu dwa w jednym w wodzie.

Wyczys¢ skrzynke, w przeciwnym razie element filtrujacy zostanie zatkany
brudna woda.

Zaleca sie wymiane mopa co 6-12 miesiecy, aby zapewnic efekt czyszczenia.

Wyczys¢ gtdéwng szczotke

Gléwna szczotka jest materiatem eksploatacyjnym, ktéry jest czyszczony
przynajmniej raz w tygodniu. Aby zapewnic efekt czyszczenia, zaleca sie
wymiane gtéwnej szczotki w ciggu 6 do 12 miesiecy.

(1) Obro¢ zamiatajacego robota, naci$nij zacisk na pokrywie gtéwnej
szczotki, a nastepnie zdejmij pokrywe gtéwnej szczotki i gtéwna szczotke.
Uwaga: Podczas cofania unikaj kolizji, aby unikna¢ uszkodzenia lidara.

Ostona szczotki
gtéwnej

Gtéwna szczotka
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(2) Za pomocg nozyczek usur wtosy wokot szczotki, a nastepnie
wyczy$¢ gtéwng szczotke drugim koricem noza.

(3) Zamontuj gtéwna szczotke i ostone gtdwnej szczotki i zablokuj
zacisk.

Oczysci¢ / wymienié szczotke boczng

(1) Odkre¢ $ruby mocujace szczotke boczng za pomoca $rubokreta i
zdejmij szczotke boczna.

Wyeliminowac¢




(2) Po czyszczeniu zainstaluj lub wymien szczotke boczna.

zainstalowac

Wskazéwka: Zaleca sie wymiane bocznej szczotki w ciggu 3-6 miesiecy, aby
zapewnic efekt czyszczenia.

Konserwacja baterii

Mop prdzniowy zawiera wbudowany akumulator litowo-jonowy o wysokiej
wydajnosci. Jesli chcesz zachowac sprawnos¢ baterii, regularnie jg taduj. Jesli
mop prézniowy nie jest uzywany przez diuzszy czas, wytacz go i taduj co trzy
miesigce, aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przetadowaniem.
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Wyczys$¢ czujnik
Zaleca sie co tydzien przecierac kazdy czujnik czysta, miekka i suchg szmatka,
aby zapewni¢ normalne uzytkowanie urzadzenia.

Odkurzacz robota:
Czujnik klifu x 4

Czujnik podczerwieni x 3
Elektroda fadujaca x 2
Detektor PSD x 1

Czujnik

Detektor PSD podczerwieni

Czujnik klifu

Czujnik klifu
Czujnik
podczerwieni

Czujnik
podczerwieni

Elektroda
fadujaca

p——
O

’—- Elektroda fadujaca




Specyfikacje

Stacja tadowania: .
Soczewka na podczerwien x 2 Gtéwna maszyna

Czujnik tadowaniax 2

Hazsanme Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Typ produktu U100-Lite
Wymiary ¢ 350mmx*98mm

Kontrolka Napiedi

apiecie o

znamionowe 14,4V =
Moc znamionowa | 50W

Soczewka na podczerwien Pojemnos¢ baterii | 5200mAh
potaczenie Wi-Fi IEEE 802.11b / g / n 2,4 GHz
bezprzewodowe

Czujnik tadowania Radar laserowy tego produktu spetnia wymagania normy bezpieczerstwa

lasera IEC60825-1: 2014 poziom 1 i nie powoduje niebezpiecznego
promieniowania laserowego dla ludzkiego ciata.
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Rozwigzywanie problemoéw

Komunikat o btedzie
zamiatarki

Rozwiazanie

Nieprawidtowe 1. Potwierdz, ze
lidar nie jest zablokowany

Sprawdz lub usun brud wokoét lidara lub
zmien potozenie mopa prézniowego, a
nastepnie uruchom ponownie.

Nieprawidtowe 2. Aby rozpocza¢,
wytrzyj czujnik wysokosci i
przenies$ sie w nowe miejsce

Wyczysé czujnik rafy i sprébuj
ponownie (wiecej informacji znajduje
sie w instrukgji obstugi).

Nieprawidtowe 3. Wykryto silne
pole magnetyczne, przejdz do
nowej pozycji i sprébuj
ponownie

Zmien potozenie mopa prézniowego i
sprébuj ponownie.

Nieprawidtowe 4. Sprawdz i usun
ciata obce z czujnika kolizji

Sprébuj nacisna¢ drazek antykolizyjny i
usun wszystkie ciata obce,nastepnie
uruchom ponownie mop prézniowy.

Btad nr 5. Mop prézniowy ma
nietypowa temperature.
Zatrzymaj ruch, az do przywroce-
nia normalnej temperatury.

Temperatura mopa prézniowego jest
zbyt wysoka lub niska. Zatrzymaj prace,
aby przywroci¢ normalna temperature.

Nieprawidtowe 6. Nieprawidtowe
fadowanie, wyczys¢ obszar styku
fadowania

Sprawdz adapter lub upewnij sie czy
obrdbka brudu jest w pozycji
poziomej.Wytacz mop prézniowy i
usuwanie brudu i wyczysc jego
metalowe styki.

FAQ

Problem

Rozwiazanie

Odkurzacz nie uruchomi sie.

Akumulator jest prawie roztadowany, przed
uzyciem nataduj go za pomoca podstawki
fadujacej, temperatura otoczenia jest za niska
(ponizej 0 ° C) lub za wysoka (powyzej 50 ° C)

Funkcja wobulacji nie dziata.

Akumulator jest prawie roztadowany, przed
uzyciem nataduj go za pomoca podstawki
fadujacej

Funkcja fadowania nie
dziata.

Wokét automatycznego manipulatora
zanieczyszczen znajduje sie zbyt wiele
przeszkod.

Umie$¢ automatyczny manipulator
zanieczyszczen w wolnej przestrzeni.
Gospodarz jest zbyt daleko od automaty-
cznego manipulatora zanieczyszczen. Umies¢
jednostke gtéwna w poblizu automatyczne-
go manipulatora na ziemi i sprébuj
ponownie.

Maszyna dziata niepraw-
idtowo.

Wylgcz i wiacz ponownie

Sprzatanie jest gtosne.

Szczotka gtdéwna, szczotka boczna lub lewe i
prawe koto sg tatwo uszkodzone przez brud.
Wytaczy¢ maszyne i usunac brud.

Skutecznos¢ czyszczenia
lub krople kurzu sa
ograniczone.

Peten kurzu. Opréznij pojemnik na kurz.
Zespot filtra jest zatkany  prosze wyczyscic.
Gtéwna szczotka jest fatwo uszkodzona przez
brud.

Prosze wyczysci¢ gtéwna szczotke.

83




FAQ

Problem

Rozwiazanie

Wi-Fi nie jest dostgpne.

Sygnat Wi-Fi jest staby.Upewnij sie, ze robot
ma prawidtowy zasieg sygnatu Wi-Fi.
Pofaczenie Wi-Fi nie powiodto sie. Potacz sie
ponownie z Wi-Fi, pobierz najnowsza
aplikacje i sprébuj ponownie.

Postepuj zgodnie z
czyszczeniem obszaru
wycieraczek.

Upewnij sig, ze gtéwne urzadzenie nie jest w
trybie Nie przeszkadza¢, czyszczenie nie
bedzie kontynuowane w tym trybie

Reczne fadowanie lub ponowne wiozenie
gtéwnej maszyny do podstawki fadujacej nie
spowoduje kontynuacji czyszczenia.

Mopa prézniowego nie
mozna zwrdci¢ ani
przenies¢, a po
miejscowym czyszczeniu
zostanie przetaczony na
automatyczne usuwanie
zabrudzen

Poniewaz Mop prézniowy regeneruje mape,
moze nie by¢ mozliwe znalezienie
automatycznego urzadzenia do usuwania
brudu do tadowania po wyczyszczeniu
statego punktu lub przejsciu na duza
odlegtos¢. W takim przypadku nalezy ustawic
maszyne recznie w miejscu automatycznego
czyszczenia zabrudzen.

tadowanie nie powiodto
sie.

Upewnij sig, ze wokot automatycznego
czytnika zabrudzen jest wystarczajaco duzo
miejsca i ze na powierzchni automatycznego

czytnika zabrudzen nie ma kurzu ani zatkania.

Zaplanowane czyszczenie
konczy sie niepowodze-
niem.

Upewnij sig, ze urzadzenie jest podtaczone
do sieci, poniewaz odtaczenie od sieci nie
zostanie zsynchronizowane i zostanie
przeprowadzone zaplanowane czyszczenie.
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Problem

Rozwiazanie

Mop prézniowy jest
zawsze offline.

Upewnij sig, ze urzadzenie jest pomyslnie
podtaczone do sieci i zawsze w zasiegu WiFi

Mopa prézniowego nie
mozna podtaczy¢ do
telefonu komérkowego.

Upewnij sig, ze automatyczne czyszczenie
brudu i gtéwne urzadzenie majg dobry zasieg
sygnatu Wi-Fi, a nastepnie postepuj zgodnie z
instrukcjami w instrukgji, aby zresetowac
potaczenie Wi-Fi w celu sparowania.
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Consideraciones

Restricciones de uso

« Este producto debe usarse solo para limpiar la superficie del suelo en casas
residenciales, pero no para exteriores, otras superficies (por ejemplo, un sofa)
o entornos comerciales o industriales.

« No utilice este producto en un entorno sin barandilla, como duplex, balcén
abierto y parte superior de muebles.

« No utilice este producto a una temperatura superior a 40 “C o inferiora0 C o
en una superficie del suelo con cualquier materia liquida o viscosa.

« Antes de operar este producto, retire cualquier alambre / cable en la
superficie del suelo.

« Retire cualquier articulo fragil y articulos diversos de la superficie del suelo,
como un florero o una bolsa de plastico, para evitar que la maquina principal
lo golpee ylo darie.

» No permita que ninguna persona con trastornos fisicos, mentales o
sensoriales (incluidos los nifios) use u opere este producto.

« No permita que los nifios jueguen con la maquina principal. Mantenga a los
nifios o mascotas alejados de la maquina principal durante el funcionamiento.
« No coloque ningun objeto ni se siente sobre la maquina principal que esté
estacionaria o en movimiento.

« No utilice este producto para limpiar ningin objeto que se esté quemando
(por ejemplo, quemandose la colilla).

« No utilice este producto para limpiar alfombras.

« No utilice este producto para aspirar ningun objeto duro o afilado, como
desechos, vidrio y clavos de hierro.

« No manipule este producto por la cubierta protectora del radar laser como
asa.

Asegurese de limpiar la maquina principal y la base de carga solo cuando
este producto esté apagado o la fuente de alimentacion esté desconectada.
» No vierta ningln liquido en este producto, excepto la eliminacién de
suciedad, que se puede limpiar.

» No coloque la maquina principal boca abajo y no coloque el radar
laser en el suelo.

« No utilice la aspiradora para limpiar la alfombra.

« Utilice este producto siguiendo las instrucciones o la guia de inicio
rapido. El usuario sera responsable de cualquier pérdida o lesién que
resulte de un uso inadecuado.
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Bateria y carga

« No utilice baterias, adaptadores de corriente, bases de carga de terceros.
« No utilice pilas no recargables.

» No desmonte, repare ni modifique la bateria o el soporte de carga sin
permiso.

» No coloque el soporte de carga cerca de fuentes de calor (como
radiadores, etc.). No limpie ninguna parte del producto con un paio
hidmedo o cualquier liquido.

« No tire las baterias usadas a voluntad, se recomienda entregarlas a una
organizacién profesional para su eliminacion.

« Si necesita transportar el producto, asegurese de que el host esté apagado
y se recomienda utilizar la caja original para el embalaje.

« Sino lo usa durante mucho tiempo, apague el host después de cargarlo
por completo y guardelo en un lugar fresco y seco. Carguelo al menos una
vez al mes para evitar dafios en la bateria.

« Utilice una herramienta adecuada para quitar la bateria. Primero retire el
tornillo de la tapa inferior y luego retire la tapa, desenchufe el terminal de
conexion de la bateria y saque la bateria. Antes de deshacerse del robot,
debe sacarle la bateria. Al retirar la bateria, el robot debe estar apagado.

El radar laser de este producto cumple con la norma de seguridad laser
Clase 1 de IEC60825-1: 2014 y no producira radiacion laser peligrosa para el
cuerpo humano.



Introduccion del producto

configuracion de la red

Cuando el robot esté encendido,
presione simultdneamente y mantenga
presionadas las teclas"(D"y" (5"
durante 5 segundos hasta que se
escuche un mensaje de voz, y luego
suéltelas para activar la configuracion
dered.

Cuando el robot esté encendido,
presione simultdneamente y mantenga
presionadas las teclas " (D) "y" {3 "
durante 10 segundos hasta que se
emita un mensaje de voz, y mantenga
presionadas las teclas durante 10
segundos para finalizar la recuperacién
a la configuracion de fabrica.

A~ s
— LJ Recarga inteligente

» Pulsa brevemente para iniciar la recarga inteligente
La luz amarilla parpadea lentamente, recargando /
bateria baja
Respiracién de luz amarilla, cargando

@ Encendido / apagado de barrido global

. Presione brevemente para iniciar / pausar la limpieza.
» Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender
o apagar.

* Respiracion de luz azul, encendido
La luz azul parpadea lentamente, actualizacion del

firmware / restauracion de la configuracién de fabrica
La luz azul parpadea rapidamente, configuracion de
red

Luz roja respirando, estado de bateria baja

La luz roja parpadea rapidamente, estado anormal

La luz apagada, apagado / suspension

Sensor de recepcién de infrarrojos

Botén de Reset: botén de apagado
forzado
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' Presione brevemente (menos de 3 segundos) para
apagar.



Host y sensor
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@ Radar laser

@ Cubierta de superficie

(3) boten

Sensor de recepcion de
infrarrojos

@ Sensor de colision
@ Rueda universal

@ Pieza de polo de carga

Cepillo lateral

@ Sensor de desnivel

Cubierta de barrido medio
@ Cepillo de rodillo

@ Rueda izquierdo

@ Rueda derecha

@ Eliminacion de suciedad

integrado/Dep6sito de
agua

@ Luz UV



Compartimento para el polvo 2 en 1 con depésito de agua Estacion de carga
Entrada de agua

Depésito de agua

Botoén de liberacion del
compartimento de polvo
Luz indicadora

Abrazadera del compartimento
de polvo
recolector de polvos

Lente infrarroja

Soporte del trapo

sensor de recarga

Tarjeta de filtro

Filtro
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Introduccion de instalacion

1.Instale Estacidon de carga

(1) Coloque la eliminacion Estacion de carga en un piso plano cerca de la
pared, conecte el enchufe a un enchufe aprobado y encienda la fuente
de alimentacion.

Colocar contra la pared

(2)Asegurese de que no haya ninguna obstruccion a 1,2 metros delante
del colector de polvoy 0,5 metros a ambos lados.
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Introduccion de uso

1. Encendido / apagado

Mantenga pulsado el botén de encendido " @ " durante 3 segundos para
encender / apagar la maquina. El indicador LED de encendido parpadea
lentamente durante 4 segundos y luego se enciende constantemente en color
azul y el limpiador esta en espera. Al inicio hay un tono de aviso.

Cuando el limpiador se quede quieto, mantenga presionado el botén de
encendido " (') " durante 3 segundos para apagarlo.

El LED de encendido se apaga y se emite un mensaje de voz.

El limpiador dormira si permanece inactivo durante mas de 20 minutos. En el
estado de suspension, si presiona cualquier boton, se activara.

Sugerencias: Durante la recarga, el robot no se puede apagar ni dormir.

2. Limpieza

En el estado de encendido, presione brevemente el boton " @ "conel
mensaje de voz "iniciar limpieza global".

Durante la limpieza, presione brevemente el botén " (')" para dejar de barrer.
Consejo: cuando la bateria esta demasiado baja, la funcién de limpieza no se
puede activar.

3. Recarga automatica / recarga manual

Al finalizar el barrido, se emite un mensaje de voz "la limpieza termind y la
recarga comenzd"y la aspiradora-fregona comienza a recargarse.

En caso de que el nivel de la bateria sea bajo durante el barrido, la fregona
aspiradora comenzara a recargarse automaticamente.

4. Agregue agua al tanque de agua o limpie el trapo
Presione brevemente el botén " @ " para pausar la aspiradora; retire el
mddulo de trapeador, vuelva a llenar el tanque o limpie el trapeador; vuelva a
montar el médulo de limpieza y presione brevemente el botén nuevamente
para reanudar el barrido.



5. Distribucion de red y actualizacion de firmware
Descargue APP escaneando el cédigo QR en la maquina y reinicie el WiFi
siguiendo los consejos de APP.

A través del dispositivo de la aplicacion, puede consultar y actualizar
directamente el firmware del dispositivo. Al actualizar, asegurese de que el
dispositivo esté en un estado de carga y la potencia no sea inferior al 60%.
Consulte las instrucciones en la APLICACION para conocer los pasos de
actualizacion.

Después de que la descarga sea exitosa, siga las indicaciones de la
APLICACION para configurar la red. Después de que el host se conecte a la red,
puede usar la APLICACION para iniciar de forma remota las funciones de
limpieza y limpieza programada.

6. Estado de averia

En caso de falla en la aspiradora-trapeador, se emitiran alarmas sonoras y
visuales con el indicador LED de encendido parpadeando en rojo. Para
obtener mas detalles, consulte Resolucion de problemas.

La fregona aspiradora se dormira autométicamente cuando esté inactiva
durante 10 minutos en caso de averia.

Introduccién de uso

(1) Coloque el trapeador al vacio en un piso plano en el interior.
Retire los dispositivos de proteccion de la barra de limite en ambos
extremos del parachoques delantero.

(2) Presione el boton de liberacion del compartimento para el polvo para
retirar el compartimento para el polvo 2 en 1 con tanque de agua.

Para el uso inicial, puede haber muy poca agua en el tanque, que es una

muestra de prueba residual y en condiciones normales, y puede usarla a
gusto.

(3) Humedezca la fregona con agua, pegue la fregona en el velcro y
apriete,
Llene el puerto de llenado con aguayy cierre bien la tapa de goma.




(4) Monte el compartimento para el polvo 2 en 1 con deposito de agua
en la maquina.

(5) Mantenga presionado el botén "()" durante 3 segundos para
encender la aspiradora y luego presione brevemente el botén* {J *
para recargarlo. La fregona aspiradora estara lista para funcionar
cuando se recargue completamente.

Nota:

1. El robot volvera a la base de eliminacion de suciedad después de funcionar
durante mas de 1 minuto y comenzara el proceso de limpieza automatica-
mente. Durante la recoleccion de polvo, una flecha parpadea en color verde
en la pantalla.

2. El robot no se puede encender en caso de bateria baja. En tal caso, primero
recarguelo.

3. En caso de que el nivel de la bateria sea bajo durante el barrido, el robot ira
al muelle de carga para recargarse automaticamente y luego regresara al
punto de interrupcion para reanudar el barrido.
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Coémo conectarse a Wi-Fi

Este producto funciona con la app UWANT Home *.Controle su dispositivo
e interactue con él y otros dispositivos domésticos inteligen-
tes con la app UWANT Home.

busque " UWANT Home "en la tienda de app para descargarlo e instalarlo.

Abra laapp UWANT Home, toque "+" en la esquina superior derecha y luego
siga las instrucciones para agregar su dispositivo.

Restableciendo Wi-Fi

Cuando se reemplaza su enrutador o se cambia la contrasena de Wi-Fi, debe
restablecer la configuracion de Wi-Fi manteniendo presionadas las teclas " (1)
y" {1 "durante 5 segundos hasta que la luz indicadora de Wi-Fi parpadee en
color azul y se emita un mensaje de voz, lo que indica que la configuracién
de Wi-Fi se restableci6 correctamente.



Mantenimiento diario

Compartimento para el polvo 2 en 1 con depésito de agua

(1) Presione el botén de liberacion del compartimento para el polvo y (4) Utilice el cepillo de limpieza para limpiar la suciedad en la pantalla
extraiga el tanque para extraerlo. delfiltro y la tarjeta de filtro.

(5) Llene el triturador de suciedad con agua, agitelo y luego vacielo.

(2) Suelte la abrazadera del compartimento de polvo para quitar la Repite este proceso hasta que esté limpio.

abrazadera de la malla del filtro.

(6) Voltee el tanque de aguay la caja de polvo 2 en 1, retire el trapeador
para reemplazarlo o limpiarlo.

(3) Retire la rejilla del
filtro.
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Consejo:

Si el trapeador esta demasiado sucio, afectard el efecto del trapeador, limpielo

a tiempo.

Asegurese de quitar el trapeador, limpiarlo, escurrirlo e instalarlo, esta
prohibido instalarlo en el tanque de agua.

Limpiar la caja, de lo contrario el agua sucia bloqueara el elemento filtrante.
Se recomienda cambiar la fregona una vez cada 6-12 meses para garantizar el
efecto de limpieza.

Limpiar el cepillo principal

El cepillo principal es un consumible, se limpia al menos una vez a la semana,
se recomienda reemplazar el cepillo principal en 6-12 meses para asegurar el
efecto de limpieza.

(1) Invierta el robot de barrido y trapeado, presione la hebilla de la
cubierta del cepillo principal y retire la cubierta del cepillo principal y el
cepillo principal.

Nota: cuando se coloca en reversa, evite la colision para evitar dafios al
lidar.

Tapa del cepillo
principal

Cepillo principal
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(2) Corte los pelos alrededor del cepillo con un cuchillo y limpie el
cepillo principal con el otro extremo del cuchillo.

(3) Monte el cepillo principal y la cubierta del cepillo principal y bloquee
la abrazadera.

Limpiar / reemplazar el cepillo lateral

(1) Retire el tornillo del cepillo lateral con un destornillador y retire el
cepillo lateral.

Quitar




(2) Monte el cabezal lateral después de la limpieza o reemplace el cepillo
lateral.

instalar

Consejo: se recomienda reemplazar el cepillo lateral en 3-6 meses para
garantizar el efecto de limpieza.

Mantenimiento de bateria

La aspiradora contiene una bateria de iones de litio recargable de alto
rendimiento incorporada. Para mantener un rendimiento adecuado de la
bateria, manténgala recargada con regularidad.

Si la fregona aspiradora se deja inactiva durante un periodo prolongado,
apaguela y recarguela una vez cada tres meses para evitar daios por descarga
excesiva.
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Limpiar sensor
Se recomienda limpiar cada sensor con un pafo seco y suave limpio cada
semana para garantizar el uso normal de la maquina.

Robot aspirador:

Sensor de acantilado x 4
Sensor de infrarrojos x 3
Electrodo de carga x 2
Detector PSD X 1

Detector PSD Sensor de

infrarrojos

Sensor de acantilado

Sensor de acantilado

Sensor de
infrarrojos

Sensor de
infrarrojos

Electrodo de Electrodo de carga
carga — °
518
= I

~ TN —JTT




Parametros basicos

Estacion de carga:

Lente infrarroja x 2 Host
sensor de recarga x 2
Nombre Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Sefial de .
producto U100-Lite
Luz indicadora Dimensiones ¢ 350mm=98mm

Voltaje nominal | 14.4V =

Potencia nominal | 50W

Lente infrarroja

Capacidad de la

bateria 5200mAh
conexiéon -
inalambrica Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

sensor de recarga

El radar laser de este producto cumple con la norma de seguridad laser Clase
1 de [EC60825-1: 2014 y no producira radiacion laser peligrosa para el cuerpo
humano.

96



Solucién de problemas

Aviso de falla de la
barredora

Solucién

Anormal 1. Confirme que el lidar
no esté bloqueado

Verifique o elimine cualquier materia
extrana alrededor del radar laser, o
reubique el Vacuum-Mop y reinicie.

Anormal 2. Limpie el sensor de
desnivel y muévase a una nueva
ubicacion para comenzar

Limpie el sensor de desnivel del host
y vuelva a intentarlo (consulte el
manual para conocer la ubicacion del
sensor)

Anormal 3. Se detecta un campo
magnético fuerte, muévase a
una nueva posiciéon y vuelva a
intentarlo

Vuelva a colocar el trapeador al vacio
y vuelva a intentarlo.

Anormal 4. Compruebe y retire
los objetos extraiios del sensor
de colision

Intente presionar la tira protectora y
eliminar cualquier materia extrafa, y
luego reinicie la aspiradora-mopa.

Error # 5. El trapeador al vacio
tiene una temperatura anormal.
Deje de operar hasta que se
recupere la temperatura normal.

El trapeador al vacio estd a una
temperatura demasiado alta o baja.
Deje de operar hasta que se recupere
la temperatura normal.

Anormal 6. Carga anormal, limpie
el area de contacto de carga

Compruebe el adaptador o compruebe
si la eliminacion de suciedad esté en
posicién horizontal. Apague el
Vacuum-Mop y la eliminacion de
suciedad, limpie sus contactos
metélicos.
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Problema comun

tipo de pregunta

Solucién

No puede encender

La bateria estd baja, cdrguela con el soporte
de carga antes de usarla

La temperatura ambiente es demasiado baja
(por debajo de 0 ° C) o demasiado alta (por
encima de 50 ° C)

No puede empezar a limpiar

La bateria esta baja, carguela con el soporte
de carga antes de usarla

No se puede recargar

Demasiadas barreras alrededor de la
Eliminacién Automaética de Suciedad.
Coloque la Eliminacion Automética de
Suciedad en un drea no bloqueada.

La maquina principal estd demasiado lejos
de la Eliminacion Automatica de Suciedad.
Coloque la maquina principal cerca de la
Eliminacién Automatica de Suciedad y
vuelva a intentarlo.




Problema comun

Problema comun

Solucién

Comportamiento anormal

Apagar y reiniciar

Ruido anormal durante la
limpieza

El cepillo principal, el cepillo lateral o la rueda
derecha / izquierda estan dafiados por un
objeto extraino. Apague la maquina y retire el
objeto extrano.

Disminucién de la
capacidad de limpieza o
caida de polvo

La eliminacion de suciedad estd llena de
polvo. Vacie el colector.

El componente del filtro est4 bloqueado. Por
favor limpielo.

El cepillo principal esta danado por cualquier
objeto extraio. Limpie el cepillo principal.

No se puede conectar a
Wi-Fi

Senales de Wi-Fi débiles. Asegurese de que el
robot tenga la cobertura adecuada de sefales
Wi-Fi.

La conexion Wi-Fi falla. Restablezca la
conexion Wi-Fiy descargue la Ultima APP e
intente nuevamente.

Continuar limpiando el
punto de interrupcion

Asegurese de que el host no esté en el modo
No molestar, la limpieza no continuaréd en
este modo

La recarga manual o la colocacion del host
en la base de carga no continuara limpiando

La aspiradora-mopa no
regresa a la Eliminacién
Automatica de Suciedad
después de la limpieza o
el desplazamiento de un
punto fijo.

Como el trapeador con aspiradora volvera a
generar un mapa después de una limpieza en
un punto fijo o de ser desplazado por una
gran distancia, es posible que no localice el
dispositivo de Eliminacién Automatica de
Suciedad para cargarlo. En tal caso, coloque la
maquina en la Eliminacion Automatica de
Suciedad manualmente.
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Problema comun

Solucién

No se puede cargar

Asegurese de que haya suficiente espacio
alrededor de la Eliminacién Automatica de
Suciedad y que no haya polvo ni obstruc-
ciones en la superficie del electrodo de
Eliminacién Automatica de Suciedad.

La limpieza de la cita no
funciona

Asegurese de que la maquina se haya
conectado a la red, ya que la desconexién de
la red fallard la sincronizacion y la tarea de
limpieza programada.

La fregona al vacio
siempre esta
desconectado.

Asegurese de que el dispositivo esté
configurado correctamente y siempre esté
dentro de la cobertura WiFi

La fregona al vacio no se
empareja con el teléfono
celular.

Asegurese de que tanto la Eliminacién
Automética de Suciedad como la maquina
principal estén dentro de la cobertura de
Wi-Fiy con buenas senales, y luego
restablezca la conexion Wi-Fi para el
emparejamiento siguiendo las instrucciones
del manual.
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Considerazioni

Restrizioni alle Operazioni

« Questo prodotto deve essere utilizzato solo per la pulizia della superficie
del terreno in abitazioni residenziali, ma non per esterni, altre superfici (ad es.
divano) o ambienti commerciali o industriali.

« Non utilizzare questo prodotto in ambienti senza la ringhiera di guardia,
come casa bifamiliare, balcone aperto e parte superiore dei mobili.

« Non utilizzare questo prodotto alla temperatura superiore a 40 °C o inferiore a
0 °C o sulla superficie del suolo con sostanze liquide o viscose.

« Prima di utilizzare questo prodotto, rimuovere qualsiasi filo / cavo dalla
superficie del terreno.

« Rimuovere qualsiasi articolo fragile ed articoli vari sulla superficie del
terreno, come vasi o buste di plastica, per evitare che vengano urtati e
danneggiati dalla macchina principale.

» Non consentire a persone con disturbi fisici, mentali o sensuali (inclusi i
bambini) di utilizzare o far funzionare questo prodotto.

« Non consentire ai bambini di giocare con la macchina principale. Tenere i
bambini o gli animali domestici lontani dalla macchina principale durante il
funzionamento.

» Non posizionare alcun oggetto o sedere sulla macchina principale che &
ferma o in movimento.

« Non utilizzare questo prodotto per pulire oggetti in fiamme (ad es.
mozziconi di sigaretta accesi).

« Non utilizzare questo prodotto per pulire i tappeti.

« Non utilizzare questo prodotto per aspirare oggetti duri o appuntiti, come
rottami, vetro e chiodi di ferro.

« Non maneggiare questo prodotto dalla copertura protettiva del radar laser
come maniglia.

Assicurare di pulire la macchina principale e la base di ricarica solo quando il
prodotto é spento o l'alimentazione é scollegata.

« Non spruzzare alcun liquido in questo prodotto, ad eccezione dello
smaltimento dello sporco, che pud essere pulito.

« Non capovolgere la macchina principale e non posizionare il radar
laseraterra.

« Non utilizzare I'aspirapolvere per pulire il tappeto.

« Utilizzare questo prodotto seguendo le istruzioni o la guida rapida.
L'utente sara responsabile per qualsiasi perdita o lesione risultante
dall'uso improprio.
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Batteria e caricamento

« Non utilizzare batterie, alimentatori e base di ricarica di terze parti.

« Non utilizzare batterie non ricaricabili.

« Non smontare, riparare, rimontare la batteria o la base di ricarica.

» Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore, ad esempio,
radiatori di riscaldamento, né utilizzare panni bagnati o liquidi per pulire
qualsiasi parte di questo prodotto.

» Non gettare a caso le batterie usate. Si consiglia di fare smaltire
dall'agenzia specializzata.

« Per trasportare questo prodotto, assicurare di spegnere e utilizzare la
scatola di imballaggio originale per proteggere.

« Se questo prodotto deve rimanere inattivo per un lungo periodo, caricare
la batteria fino al livello massimo e conservare nel luogo fresco ed asciutto.
Ricaricare almeno mensilmente per evitare danni alla batteria.

« Utilizzare lo strumento appropriato per rimuovere la batteria.
Rimuovere prima la vite sul coperchio inferiore, quindi rimuovere il
coperchio, scollegare il terminale di collegamento della batteria ed
estrarre la batteria. Prima di smaltire il robot, devi togliere la batteria.
Quando si rimuove la batteria, il robot deve essere spento.

Questo prodotto é conforme allo standard di sicurezza laser di Classe - 1
secondo IEC60825-1: 2014 e non generera radiazioni laser pericolose per
l'uomo.



Introduzione al Prodotto

Configurazione di Rete

* Quando il robot & acceso, premere
contemporaneamente e tenere
premutiipulsanti"()"e" {5 "per5
secondi fino a quando viene fornito il
messaggio vocale, quindi rilasciare per
attivare la configurazione di rete.
Quando il robot é acceso, premere
simultaneamente e tenere premuti i
pulsanti"(!)"e" {3 " per 10 secondi
fino a quando non viene fornito il
messaggio vocale, e tenere premuti i
pulsanti per 10 secondi per terminare il
ripristino alle impostazioni di fabbrica.

—— |_J Caricamento intelligente

+ Premere brevemente il pulsante per avviare il
caricamento intelligente.
L'indicatore LED continua a lampeggiare lentamente
in giallo, indicando il livello del caricamento / batteria
basso.
Sfarfallio di colore giallo, indicante il caricamento.

@ Accensione / spegnimento Global sweeping

* Premere brevemente il pulsante per avviare /
interrompere lo spazzamento.

* Premere a lungo il pulsante per 3 secondi per
accendere / spegnere.

* La luce & costantemente accesa in colore blu,
indicando la connessione riuscita / funzionamento

normale / stato di standby.

Sfarfallio in colore blu, indicante l'accensione.
Lampeggiare lentamente in blu, indicando l'aggiorna-
mento / ripristino del firmware alle impostazioni di
fabbrica.

Lampeggiare velocemente in colore blu, indicando la
configurazione di rete.

Sfarfallio in colore rosso, indicante il livello di batteria
basso.

Lampeggiare velocemente in colore rosso, indicando il
guasto durante il funzionamento.

L'indicatore LED si spegne, indicando lo spegnimento /
sospensione.

——

Sensore IR

Pulsante di ripristino: spegnimento
forzato.

' Pressione breve (per meno di 3 secondi) per spegnere.



Macchina principale e sensore

102

@ Radar laser

@ Copertura superficiale
@ Pulsante

@ Sensore IR

@ Sensore di collisione
@ Rotella universale

@ Elettrodo di carica

Spazzola laterale

@ Sensore di dislivello

Copertura di spazzola
principale

@ Spazzola rotante

@ Rotella sinistra

@ Rotella destra

@ Integrato di smaltimento
sporco / serbatoio di
acqua

@ Luce UV



Scomparto polvere 2 in 1 con serbatoio di acqua

( “ = g L

Ingresso

Serbatoio di acqua

Pulsante di rilascio scomparto
polvere

Morsetto di scomparto polvere

—

Scomparto polvere

Porta mocio

Morsetto dello schermo del filtro

Schermo del filtro
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Stazione di ricarica

Spia

Lente a infrarossi

Sensore di ricarica



Istruzioni d'Installazione

T.Installare Stazione di ricarica

(1) Posizionare Stazione di ricarica sul pavimento piano vicino al muro,
collegare la spina alla presa approvata ed accendere |'alimentazione.

= Posizionare vicino al muro

(2) Verificare che non vi siano ostacoli entro 1,2 m davanti e 0,5 m su
entrambi i lati.

104

1.Accendere / spegnere

Premere a lungo il pulsante di accensione " Q) " per 3 secondi per accendere /
spegnere la macchina. L'indicatore LED di alimentazione lampeggia
lentamente per 4 secondi, quindi si accende costantemente in blu e
I'aspirapolvere é in standby. All'avvio viene emesso un segnale acustico di
richiesta.

Quando il pulitore rimane fermo, premere a lungo il pulsante di accensione
" " per 3 secondi per spegnere.

Il LED di alimentazione si spegne e viene emesso un messaggio vocale.

Il pulitore dormira se rimane inattivo per pit di 20 minuti. Nello stato di
sospensione, premendo un pulsante qualsiasi lo si riattiva.

Suggerimenti: durante la ricarica, il robot non puo essere spento o dormire.

2.Spazzare

"Nello stato di accensione, premere brevemente il pulsante" " Q)" "con il
messaggio vocale" "avviare la pulizia globale" ".

Durante la pulizia, premere brevemente il pulsante ™" Q) " per interrompere
lo spazzamento. "

Suggerimenti: a livello di batteria basso, la funzione di spazzamento non pud
essere avviata.

3. Caricamento automatico / manuale

Al termine dello spazzamento, viene emesso un messaggio vocale "pulizia
terminata e ricarica avviata" e I'aspirapolvere inizia a ricaricare.

In caso di batteria scaricato durante lo spazzamento, I'aspirapolvere iniziera a
ricaricare automaticamente.

4. Riempire il serbatoio o pulire a meta il mocio

Premere brevemente il pulsante " Q) " per mettere in pausa l'aspirapolvere;
rimuovere il modulo di mocio, riempire il serbatoio o pulire il mocio; rimontare
il modulo di mocio e premere di nuovo brevemente il pulsante per riprendere
a spazzare.



5.Configurazione di rete & aggiornamento del firmware
Scaricare I'app scansionando il codice QR sulla macchina e ripristinare il WiFi
seguendo i suggerimenti sull'APP.

E possibile interrogare o aggiornare il firmware sull'app. Durante I'aggiorna-
mento assicurare che la macchina sia caricata con il livello della batteria non
inferiore al 60%. Per maggiori dettagli fare riferimento alle istruzioni nell'App.
Dopo il download, configurare la rete seguendo i suggerimenti sull'APP. Dopo
aver collegato la macchina alla rete, e possibile avviare lo spazzamento o la
pulizia programmata da remoto sull'app.

6. Guasto

In caso di guasto del'aspirapolvere, verranno emessi allarmi acustici e visivi
con l'indicatore LED di alimentazione lampeggiante in rosso. Per maggiori
dettagli fare riferimento a Risoluzione dei problemi.

In caso di guasto, I'aspirapolvere dormira automaticamente quando rimane
inattivo per 10 minuti.

Istruzioni d'Uso

(1) Posizionare I'aspirapolvere sul pavimento piano interno.
Rimuovere la protezione del limite su entrambi i lati del paraurti.

(2) Premere il pulsante di rilascio dello scomparto polvere per rimuovere
lo scomparto polvere 2-in-1 con serbatoio di acqua.

Per il primo utilizzo, potrebbe essere pochissima acqua nel serbatoio,
che & un campione di prova residuo e in condizioni normali, e puoi usare
atuo agio.

(3) Immergere il mocio con acqua e fissare alla fascia del nastro magico
e stringere.
Iniettare acqua attraverso l'ingresso e stringere la copertura.




(4) Montare lo scomparto polvere 2 in 1 con serbatoio di acqua nella
macchina.

(5) Premere a lungo il pulsante " (1) " per 3 secondi per accendere

i vere, quindi Vi il pu
I'aspirapolvere, quindi premere brevemente il pulsante * {J * per
ricaricarlo. L'aspirapolvere sara pronta per I'uso quando sara completa-

mente ricaricata.

Nota:
1.1l robot tornera alla base di smaltimento dello sporco dopo aver funzionato
per piti di 1 minuto e iniziera automaticamente il processo di pulizia. Durante

la raccolta della polvere, una freccia di colore verde lampeggia sullo schermo.

2.1l robot non puod essere acceso in caso di batteria scaricato. In tal caso, prima
ricaricare.

3.In caso di basso livello della batteria durante lo spazzamento, il robot andra
alla stazione di ricarica per la ricarica automaticamente, quindi tornera al
punto di interruzione per riprendere lo spazzamento.
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Come connettere al Wi-Fi

Questo prodotto funziona con I'app UWANT Home *.
Controllare il tuo dispositivo ed interagire con esso ed altri dispositivi
domestici intelligenti con I'app UWANT Home.

Cercare " UWANT Home" nell'’App Store per scaricare ed installare.

Aprire I'app UWANT Home, toccare "+" in alto a destra, quindi seguire le
istruzioni per aggiungere il tuo dispositivo.

Reimpostazione del Wi-Fi

Quando il router viene sostituito o la password Wi-Fi viene modificata, &
necessario ripristinare le impostazioni Wi-Fi tenendo premutii puslanti" (1) "
e" {3 "per5 secondi fino a quando la spia dell'indicatore Wi-Fi lampeggia
in blu e viene fornito un messaggio vocale, ad indicare che le impostazioni

Wi-Fi sono state ripristinate correttamente.



Manutenzione

Scomparto polvere 2 in 1 con serbatoio di acqua

(1) Premere il pulsante di rilascio del scomparto polvere ed estrarre il
serbatoio per rimuovere.

(2) Rilasciare il morsetto dello scomparto polvere per rimuovere il
morsetto dello schermo del filtro.

Morsetto dello
schermo del filtro

(3) Rimuovere lo Schermo del filtro

schermo del filtro.

107

(4) Pulire lo schermo del filtro e il morsetto con la spazzola di pulizia.

(5) Riempire lo smaltimento dello sporco con acqua, scuotere e quindi
svuotare. Ripetere questo processo finché non é pulito.




Suggerimenti: (2) Tagliare i peli intorno alla spazzola con un coltello e pulire la spazzola
Pulire regolarmente il mocio, poiché il mocio contaminato compromette le principale con l'altra estremita del coltello.

prestazioni di spazzamento.

Assicurare di rimuovere il mocio e di pulire, quindi ruotare ad asciugare. Non
pulire con esso montato sul serbatoio, altrimenti I'acqua di scarico potrebbe
bloccare I'elemento filtrante.

Si consiglia di sostituire la spazzola principale ogni 6-12 mesi per garantire le
prestazioni di pulizia adeguate.

Pulizia di spazzola principale
La spazzola principale & consumabile e deve essere pulita settimanalmente. Si
consiglia di sostituire la spazzola principale ogni 6-12 mesi per garantire le

prestazion di pulizia adeguate (3) Montare la spazzola principale e il coperchio della spazzola
ydl I ai pulizi u .

principale e bloccare il morsetto.

(1) Capovolgere il collettore di polveri, imuovere la copertura della

spazzola principale e la spazzola premendo il morsetto sulla copertura.

Nota: evitare la collisione quando lo si capovolge per evitare danni al Pulire / sostituire la spazzola laterale

radar laser.

(1) Rimuovere le viti che fissano la spazzola laterale con il cacciavite e
rimuovere la spazzola laterale.

Copertura di spazzola

principale X
Rimuovere

Spazzola principale
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(2) Montare la spazzola laterale dopo la pulizia o sostituire la spazzola
laterale.

Installazione

Suggerimenti: si consiglia di sostituire la spazzola laterale ogni 3-6 mesi per
garantire le prestazioni di pulizia adeguate.

Manutenzione della batteria

L'aspirapolvere contiene una batteria agli ioni di litio ricaricabile ad alte
prestazioni. Per mantenere prestazioni adeguate della batteria, mantenere
ricaricata regolarmente.

Se l'aspirapolvere viene lasciato inattivo per un lungo periodo, spegnere e
ricaricare una volta ogni tre mesi per evitare danni dovuti a scaricamento
eccessivo.
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Sensore pulito
Si consiglia di pulire settimanalmente ogni sensore con il panno pulito e
morbido per garantire le prestazioni di pulizia adeguate.

Robot aspirapolvere:
Sensore di dislivello x 4
Sensore IR x 3
Elettrodo di carica x 2
Rilevatore PSD x 1

Rilevatore PSD Sensore IR

Sensore di dislivello

Sensore di dislivello

Sensore IR

Sensore IR

Elettrodo di
carica

Elettrodo di carica




Specifiche

Stazione di ricarica: . o
Macchina principale

Lente a infrarossix 2
Sensore di ricaricax 2

Nome Uwant Smart Robot Vacuum&Mop Cleaner
Modello di .
) prodotto U100-Lite
Spia
Dimensioni ¢ 350mmx98mm

Tensione nominale | 14.4V ==

Lente a infrarossi Potere nominale | 50W

Capacita della

batteria 5200mAh

Connessione

senza fili Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

Sensore di ricarica
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Risoluzione dei Problemi

Sollecito di errore

Soluzione

Errore # 1. Assicurare che il
sensore di raggio laser non sia
bloccato.

Verificare o rimuovere eventuali corpi
estranei intorno al radar laser o
riposizionare I'aspirapolvere e riavviare.

Errore # 2. Pulire il sensore di
dislivello e riposizionare il
collettore di polveri.

Pulire il sensore di dislivello e
riprovare (per maggiori dettagli fare
riferimento al manuale utente).

Errore #3. Viene rilevato un forte
campo magnetico. Riposizionare
il collettore di polveri e riprovare.

Riposizionare I'aspirapolvere e
riprovare.

Errore # 4. Controllare il sensore
di collisione e rimuovere
qualsiasi oggetto estraneo su di
esso.

Provare a premere la striscia del paraurti
e rimuovere eventuali corpi estranei,
quindi riavviare I'aspirapolvere.

Errore # 5. I'aspirapolvere ha una
temperatura anormale.
Interrompere il funzionamento
fino al ripristino della temperatu-
ra normale.

L'aspirapolvere & alla temperatura
troppo alta o bassa. Interrompere il
funzionamento fino al ripristino della
temperatura normale.

Errore # 6.La ricarica non riesce. Si
prega di pulire il contatto di
ricarica.

Controllare I'adattatore o controllare se
lo smaltimento dello sporco € in
posizione orizzontale. Spegnere
I'aspirapolvere e lo smaltimento dello
sporco, pulire i loro contatti metallici.

FAQ

Problema

Soluzione

Collettore di polveri non si
avvia.

Livello di batteria basso. Tenere la macchina
vicino alla base di ricarica e riprovare.
Temperatura ambiente troppo bassa
(inferiore a 0 C) o alta (superiore a 50 ‘C)

La funzione di spazzamento
fallisce.

Livello di batteria basso. Tenere la macchina
vicino alla base di ricarica e riprovare.

La funzione di ricarica
non funziona.

Troppe barriere attorno allo smaltimento
dello sporco automatico. Posizionare lo
smaltimento dello sporco automatico
nell'area non bloccata.

La macchina principale é troppo lontana
dallo smaltimento dello sporco automatico.
Posizionare la macchina principale vicino
allo smaltimento dello sporco automatico e
riprovare.

La macchina non funziona
correttamente.

Spegnere e poi riaccendere.

L'operazione di pulizia &
rumorosa.

La spazzola principale, la spazzola laterale o la
rotella sinistra / destra sono danneggiate da
corpi estranei. Spegnere la macchina e
rimuovere l'oggetto estraneo.

Le prestazioni di pulizia si
deteriorano o la polvere
cade.

Lo smaltimento dello sporco é pieno di
polvere. Si prega di svuotare il raccoglitore.

Il componente del filtro é bloccato. Si prega di
pulire.

La spazzola principale & danneggiata da
qualsiasi oggetto estraneo. Si prega di pulire
la spazzola principale.




FAQ

Problema

Soluzione

La connessione Wi-Fi
non é disponibile.

Segnali Wi-Fi deboli. Assicurati che il robot
abbia una copertura adeguata dei segnali
Wi-Fi.

La connessione Wi-Fi non riesce. Ripristinare
la connessione Wi-Fi e scaricare |'ultima app e
riprovare.

Riprendere il punto di
interruzione.

Assicurare che la modalita non disturbo non
sia attivata, che disabilitera la procedura al
punto di interruzione.

La procedura al punto di interruzione non &
disponibile quando la macchina e in
caricamento.

L'aspirapolvere non torna
allo smaltimento dello
sporco automatico dopo
la pulizia o lo spostamen-
to a punto fisso.

Poiché l'aspirapolvere rigenera una mappa
dopo la pulizia nel punto fisso o dopo essere
stato spostato dalla lunga distanza, potrebbe
non riuscire ad individuare lo smaltimento
dello sporco automatico per la ricarica. In tal
caso, posizionare manualmente la macchina
sullo smaltimento dello sporco automatico.

Il caricamento non riesce.

Assicurare che ci siano spazi sufficienti intorno
allo smaltimento dello sporco automatico e
che non vi siano polvere o ostruzioni sulla
superficie dell'elettrodo dello smaltimento
dello sporco automatico.

La pulizia programmata
non riesce.

Assicurare che la macchina sia stata collegata
alla rete, poiché la disconnessione dalla rete
non riuscira a sincronizzare e all'attivita di
pulizia pianificata.

L'aspirapolvere & sempre
offline.

Assicurare che la macchina sia connessa alla
rete correttamente e sempre entro la
copertura del Wi-Fi.
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Problema

Soluzione

L'aspirapolvere non riesce
ad essere accoppiato con
il cellulare.

Assicurati che sia lo smaltimento dello sporco
automatico che la macchina principale siano
entro la copertura del Wi-Fi e di buoni segnali,
quindi ripristinare la connessione Wi-Fi per
I'accoppiamento seguendo le istruzioni nel
manuale.
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